
﹒ 恭禧fg購買SET6F/SET6FS ! 

﹒ 使用儀器前，請閱讀此操作手冊

﹒ 確認儀器包含所有的配備，參閱P.139

SET6F 
SET6FS 
電子全站儀

操作手冊

. f儀義器的規格和外觀可能隨時己改交變，而異於目錄和這本操作手冊所出
現的。

. 在這本書f畫面的"快速指引"對找尋非常有用O

久冠測量儀器
高雄市楠梓區後昌路105巷37號

電話:(07)361-0877

www.skcic.com.tw

Email:first@skcic.com.tw

傳真:(07)363-2141

0931826085 蘇冠郡



池Z川日屯式且閃電

要

充

童

可

BDC25電池在 出廠前並宋 充電 ， 使用前請將電池充館 ， 參閱 P.127"21. 電力供應 " 。

基角
絲
三
螺

. 當新 的 SET F 運輸時 ， 三角基座的囝 芷鈕 由 一螺絲固定 ， 鬆聞此螺絲 。 若 SET F 

需要再次運輸 ， 使用此螺絲固定三角基 座圈 定 鈕來避免三角基座和儀器分離 。

如何聞機與聞機

按 5個按鐘中 的任一鍵皆能聞機

(己cicCI罰 ;安 5 1固按鍵中 的內

;安住 . '按 m下的功能鍵關機

;安{主�

ILLUM off 

當按住 毯， 時 ， 螢幕顯示如左
按 GII

己關機

按住�1安1m
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注意

Ser v lce Mode Entry 
Password 000 

.1. .↓. .→圓 E n t r y 

�:至基本模式

13 

﹒ 若因 為 某些原因而 出現如左顯示時 ，
按過盔� ， 儀器回到基本模式

( 通常此模式用不著 )

﹒l
 

﹒
l

 

﹒
l

 



內 容
依循著注意事項，操作安全

特 色
解釋功能鍵

如何使用此手朋

Viii 

Xiii 

XiV 

XV 
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Rd

au

nwd

測 量前的準備工作

6安裝電池 1 2  

7.架設儀器 13 
7 .1對 心----一 -- ------------ ----- ---一一一 一- ---一一 ----一一一 一-- 13 

7.2整 平------一 一--- -一 …一 - - …一一一一 一一 一 一---- 一-- ---- ，14 

8.開機與測量闊的準備工作 1 6  
8. 1開 機一-- ----一- --- 一一一 一一一一 ---一一 …一 --- -- 一---- 16 
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內 容
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9角度測量 27 
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13 .2 改變對遺測量的起始測點 一一 一一- -啊，一------ 一 一----一一 63

14.放樣測量 64 
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依循注意事項，操作安全

指示的 定義

& Warning 

& ca胸

符號的 意義

警告，忽視此指示，造成操作錯誤，可能引起死亡

或操作者嚴重的傷害

注意，忽視此揭示，造成操作錯誤，可能引起個人

傷害或財產損失

A 止已符號指出的項目，其警告需謹記(危險的畫告包重在內〉

'特別的細節印出或近於此符號

(9 

• 

此符號指出的項目需禁止，特別的細節印出或近於此符號

此符號指出的項目需隨時執行，特別的細節印出或近於此符
。.:=.了)]'(.

VII I 



勻，

電池與充電器

因
@ 

心

{9 

@ 

國
{9 

。

登宣言 t:f:::. E言r t:司

使用規吏的充電器來充電，其他充電器可能因電壓和正負極

不周而引起火花，其可能導致火災或燃燒

充電時，請勿放量物品於充電器上〈例如布) ，火花可能導

致火災

電池或充電器;豆的時候請勿使用，因而產生的短路可能引起

火災或燃燒

儲存時，為預防電池短路，貼上絕緣的膠布或者和其相等的

絕緣體，否則短路可能引起火災或燃燒

警 告

勿將電池加熱或將其丟入火中，可能引起爆炸，造成傷害

不要接觸白電池漏出的流質，有富的化學物質會導致灼傷或

水泡

XI 



1.注意事項

﹒絕 不要 將 SET F三機直接 放 在 地 上 ， 避免因泥沙灰 塵 而 損 壞 三師架頭 和 中心

螺旋 。

. 不要 用 望 遠 鏡直星 照準太陽 ， 以避免 損 壞 電 子 測 距(義 上 的螢 光二極宮 。

. 在 強烈陽 光 、 雨天 和濁溼空氣 中 進 行作業 時 ， 務必給 儀器打傘 。

.1是 儀 器 時 請 小 心謹慎 ， 避免巨大 的震動 和衝擊 。

﹒ 觀i�U 者 離開 儀器誨 ， 應套 上 防 塵室。

﹒取 下 電 池 前 ， 務必聞聞 電 源 。

. 將 主機 放 入 外稽之前 ， 先取 下 電 池 ， 並 按 原 位 量 放 入 箱 內 。

﹒間 上 外箱時 ， 意確保SET F 和 乾燥劑是 乾燥的 ， 由 於 儀 器 箱是完全密封 的 ，

若 內 部潮j莖 ， 將 會 損 壞 儀器 。

• 2 • 



2.儀器各部名稱

@ 
@ 

@ 

@
@

@

@
@
@
@

@
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1. 把手 烹直氣泡校正螺絲
2. 儀器高標誌 8.團氣泡
3. 顯示螢幕 9 . 要平 螺絲
4. 鍵盤 10.三 角基 座

5.平 行器動囝踅 鈕 竹.光學對心目鏡

6. 底 座 12.光學對心兮劃被調整蓋

13.光學對心調焦 鈕

1.1物鏡

15.把手固 定鈕

16.m北計?妾豆頁 21夕H:妾 電j原接頭

?土電?也 22.蕾氣泡
↑8.水平圈 定鈕 23.當氣泡校正螺絲
19.水平 微詞 鈕 2.1.歪直面走鈕

的.資料輸出接頭 25.歪直微詞 鈕

2S.6鏡

27.謂焦 環

25.照門

29.儀器中心標誌

申SET F系列 的 水平 與 垂 直 微 調鈕有高設式調 整 (組調 和 微詞〉 。 粗 調時

旋 轉起來 感覺較章 ， 相 反 方 向Egz專動 為 微詞 。

• 4 • 



3.符號顯示說明
ZA 天 頂角 (天 頂為 o 0 ) 
VA 垂 直 角 ( 水平 為 o 0 ) / 

垂 直 角 ( 水平篇。土 90 0 ) 
: 坡度百分比%

HAR 右水平 角

HAL 左水平 角

HAh 固 定水平 角

HARp : 水平 角重種測量

dHA 儀器須移動到放樣方向的角度 ， 當

其 值 為 O 。時， êlP;為 放樣的方 向

x 照準方向傾角

y 水平 軸方向傾角

X : 1頃 角 進行補償

s 草坪 距

: 在對還測量時為坡度百分比

H 平 E巨

v 高差

Ht 懸高測量的值

一tk 追蹤測量數擇

一-A :平 均測量數據

Stn 測站座標

p 放樣點座標

N N座標

E E 座標

Z Z 座標

剩餘電 力 (BDC 25 ' 溫度 25 'c' EDM 使用 中)

31 : 90 到 100%

21 : 50 到 的%

1 1: 10 到 50%

0 1 : 。 到 10% 

• 5 • 



4按鍵的功能

e SET F 有 下列功能 。 要使 用* 的 功 能 時，請 將 其 配 置 進 入 功 能鍵。

[一般功能
屆亞哥: 進 入 基本模 式 ， 準備轉摸模式

f安(主@出現.II!.@. 螢幕與分劃按照明，開/閱。
即G'出現m:聞機

-Wg.Þ 進 入經緯儀模式
進入測距模式

﹒露. 進入股樣模式
‘誼D 進入設定模式

至 下一頁
- 無功能
4'I!MÞ 螢幕與分劃板照明
-$1$- 執行鍵
-﹒ : 跳回原模式
� 回 到先前的顯示
﹒盟. 資料編輯
4';'.111_ 輸入 ， 改變顯示的資料
‘露. 設走資料為零
.. 聞機

記錄測站資料與測得的資料
• 1M 1* 躍上一選項/算數時數字增加
• 1M 1* 移至下一選項/算數時數字減少

電" .* 游標向右移/至下一選項
• l' . 選擇第一選項
.，， . 選擇第二選I頁
ε.， . 選擇第三選1頁

當按住I 1M .、I 1M . 或 .. .' 其功能連續;也執行(數字不斷
地增加或減少， ;lì'f標不斷地 右 移)

• 6 • 



測角功 能

_.m;i 
-:t.]..-
-
.皂，

.w砂
‘囡囡*
--

;NiJîê功 能

.. 
rWW. 

.QQ�. 
Cflii;l • 
• mi1�!' 
-
.誼，

座 標測量

GTP 
.區圈，
e圈，
-;.%.];).， 
_!tl::l!"Þ 

:設重水平角為O�
: 固定水平角/解除固 定
:顯示傾角
. 進入重種測量摸式
- 完成第一點瞄準
缸，完成第二點瞄準
: 天頂角與坡度百分比 的畫風
:垂直角與坡度百分比 的置換
:選擇右水平角或左水平角

: ;�U fÈE 

:選擇測距模式
(8 =斜距/H=平距/ v=高差 )

: 進入pp m 設定模式
:重復或單次j則量與追蹤測量的置換
: 返 回訊號的檢查
: ft 與 m 的置換
:查閱;�U得的數據

:輸入測站座標
:輸入目標高與儀器高
:輸入後視站座標與設軍方位角

3-D座標j則量
:輸入/刪除/查閱座標資料

* 當多數 8設 定 "天 頂 為 00 n時 ， 螢 幕 顯 示 "Z A/% "
當書數 8設Æ:"水平為 0' "或"水平 為士90。

• 7 • 



其他功 能

4;1%{" 

-$!M-

-;IM-
4j-'" 
41-0 
G語D
G軍D

: 進入後 方 交 會測量模式
4%.I.@" 輸入己知點座標
.$:11 : 輸入儀器高
C.h. 開始觀測 己知站
: 開始對邊測量

<<-1M: 斜距與兩點間的坡度百分比 的置攘
'M/.M' 改變起始點
: 開始懸高測量
:輸入放樣的距離
: 輸入放樣點的座標
: 開始做距麗的放樣測量
: 開始做水平角的放樣測量

注意:在執行上 述 功 能 後 ， 螢 幕 回 到原 模 式 的 第 一頁 ， 並顯示 水 平 角 與
垂 直 角 。

• 8 • 



5.模式圖解

I � I I 

1. Conl iguf all on 

2. 1' 111 c o r t ecll o n  

3 .  Koy s elec t 

回1圓 .，. •、.

﹒量生敏設定

. ft�角修正

.1妥鍵功能配置

。
30 

* 3 
只o Sd S(I II^ coonn "P2 

IIlli--ii」
一
卜一

-
J(

 

一
…一

胞

一
的一
噩
噩
曲目

-
u一
喇
喇一
父

一
已

知
如

5-0 / COORD5 ; 型

﹒
ω
﹒

 

﹒水平角設定為0度
. 固定水平角
﹒傾角顯示
﹒ 重復;�U曼
﹒ 坡度百分比%
. 石水平為 左水平角

「一一刁」上功闊的位實尚未設定 ] j安ESCíJt可仁
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測量前的準備工作

6.安裝電池

7架設儀器

7.1對 心 σ13

7.2整 平 [J 14 

8聞機與 測 量闊的 準 備工作

8.1聞 機 [J 16 

8.2 設置垂直與水平度盤指標 [J 18 

8.3調焦與照準目標 [J 19 

8.4 顯示螢幕與分劃板照明 白20

8.5儀器參數 設定 σ21 

(注)記憶水平角 σ22 

(注)傾角自動補償 σ22 

(注)回復功能 自23

〔注)平 行 自23

(注)自動斷電 白'23

(注)利用顯示的傾角來整平 a24 

• 1 1  • 

σ 1 2 

a13 

σ 16 



6.安裝電池

﹒ 測 量前 先1宅電池電 量充是

注 : 換電 池前先關機

安裝電池

上卡筍蓋

BOC25 

取下電池

1)蓋上電池的上卡筍蓋

2) �寄電池的下卡筍裝在電池座的凹禮上

3) 將電池住儀器方向控直到聽到卡瞳聾

1)打 開電池的上卡筍蓋

2) 向 下;安卡筍聞聞

3)取下電池

﹒ 更 換電;也後 ， 若需立宮。 開槍 ， 請參閱第16頁

• 12  • 



7.架設儀器

﹒架 設儀器 前請 先安裝好電池 ， 因 為 若整 平 後再安裝電池 ， 儀器會出現些微傾
斜。

7.1對 IU 

:t.Ja至�=-s宛口訓迂回呆一:'r可現已

CD水平面
\ 

@圈定 IH二)\-→
， 一\灰，叫7Cì)三暫且E

可:- 1升- -'Y
任";:即l點，

安裝儀器

h 

1 ) 儘量使三阻架張開所形成的三角形等
距 ， 並使平面近於水平

2) 三師架的平面位於;�U�.ò上

3 ) 三師架軍園地支撐於1也面上

4) 將儀器放在三師架的平面

5) 一手握住儀器 ， 另一手旋緊中心螺旋

6) 用光學對心器觀測;�U站 ， 轉動對心器
的自鏡至看清楚十字絲

7 )轉動光學對心調焦輔至看清潰的自點 ，
並(吏;�uað點的中心位E三十字絲中心

• 13 • 



7 . 2 整平

使;HIJ站點位於十字絲中心

φ… 
調整圓氣泡居中

翩架固定
螺絲

問

@

+

@

丹、

調整管氣泡居中

氣泡移動方向

轉動90 。 並使氣泡居中

B 

1 ) 謂整整平螺絲便測站點位於光學對心
器十字絲 的中心

2) 觀察團氣泡的偏 離的方向 ， 團氣泡所
在的方向為較 高的方向必讀降低比方
向 的臨時且 ， 或 上昇其對面方向的阻
力口 《:::，.:: -

3 ) 為使氣泡居中， 必須皮覆調整三師
力口 角:::，.:: 、，

4 ) 鬆開水平固 定鈕 ， 轉動照準部，宣誓
氣泡平行整平螺絲 A 、 B 。

5 ) 用 整 平螺絲 A 、 B ' f吏蕾氣 泡 居
中 。

注 : 氣 泡依旋轉整平螺絲的順時鐘方向移

動 。

6 ) 將照準部旋轉的。 ，1吏氣泡軸呈直
52整平螺絲、 A 、 B 。

7 ) 旋轉整平螺絲c ， 使照準部管氣泡居
血。

• 14  • 



再轉90 。 檢查氣泡位置

Cr\ 
』再也1

90' / 必多種蓋率」， -何振+-l'空空竺J'/�\
I�rr --U<�II圳

A\�昌等A丈=--' E 

若當氣;包未居中，執行下列步驟 :

8 ) 再轉動儀器照準部 90' ，檢查當氣
;包是否居中 。

。等量且不自反方向地調整整平螺絲 A 、B ' 完成一半地整平 。
@轉動照準部的。 ， 使用整平螺絲C ， 完成另一半地整平 。
若需校正當氣泡 ，參閱P . 1 08 " 18 . 1 管氣泡 " 。

檢查在任意方向氣泡是否在同樣的位置

9)轉動儀器 ， 檢查氣泡在任意方向是否都在同樣的位置 。
若不是 ， 重覆整平的步驟 。

SET6F 

1 0) 輕輕地鬆開中心螺旋
1 1 ) 由光學對心器的目 鏡觀看 ， 在間架上滑動儀器 ， 直到j�U點確實地位於分劃板

的中心 。
1 2 ) 鎖緊中心螺旋
13 ) 再 檢查一次 ， 確認 管氣泡居中 ， 若未居中 ， 從步驟 4起重覆操作 。

SET6FS 

10 ) 順時鐘也轉動三角基座的平行移動固定鈕 。
SET6FS 的三角基座可平行移動二8m m 。

1 1 ) 由光學對心器的自鏡觀看 ， 調整儀器 ， 直到j�IJ點確賣地位於分劃板的中心 。
12 ) 鎖緊平行信動圈定鈕 。

• 1 5  • 



8開機與測量闊的準備工作

.在測 量 之 前 ， 了列的 準備工作是必!謂的。
8 . 1 聞 機
8 .2 設置垂直與水平度盤指標

8.3 調焦與照準目標

8 .4 顯示螢幕與分劃按照明
8.5 設定儀器的參數

8 . 1 開 機

、tgfElt，自J

郎
。一三

-

O
一

一

口
一

-

D
一

ZA 0 SET 
HAR 0 SET 12 

Tllt out 01 r ange 
x一 > 止 +
y_ .1 <+ ﹒2  

ι�i:'<;'、

x 照準方向的傾角
y 水平軸方向的傾角

注 意 : ﹒ 聞 機

按 5 個j安鍵中的任意:達2日可聞機 。聞
機後 ， 儀器執行自橫 ， 確定是否正常
工作 ， 此後螢幕顯示表明 準慵設置垂
直和水平度盤指標 。

﹒聞機 ， 捏住ESC 鍵 ， 螢幕出現off ' 
按 其底下之功能鍵 ， 即可闇磯 。

﹒若錯誤訊息顯示 ， 儀器傾斜感應器指
示儀器宋水平 ， 請 重新整平儀器 ， 直
至顯示自訊號 。

《儀器參數 1 1 >)參閱第 107 頁

﹒書數 11 ' 自 動 地 傾 角 補 償 可 設 定 為 開或閱 。 1 90 P日 ， 因震動 或 強風而造成 螢 幕

;1三標 定 時 ， 應聞聞 自 動 補 償 。

• " ít頁角 補 償 " 套間 第 22 頁 〔注 ) 自 動情 角補償

• 1 6 • 



H !\ i_1 

L川」

Ij 

o S E T 

L川」

o SET 

。 仆 ，1﹒

l， 
p 
， . 

時汀 t p. r '; I S I (1 \N 1
: 

1. 

九 九 川、 ←1

.當資料從記憶體中清除時，螢菁顯示

如左。在此之鐘，準備設畫垂直與水

平度盤指標。

.當垂直角顯示"V1"時，請書聞第133

頁"附錄 人工地設置垂直度盤指

標。

.當參數10設走為"人工"時，水平角

顯示為o 0 。

.當電力不是時，顯示"Buttery is low" 

關機並取下電池充電。

《儀器參數 NO.9 ))請參閱第107頁

﹒參數NO.9可改變設置垂直指標的方向。可選擇轉動望還鏡來設置垂直度盤

指標或用正倒鏡照準來設置垂直度盤指標 。

《儀器參數NO.10 ))請參閱第107頁

.主要數NO.10可改變設置水平度盤指標的方向。可選擇轉動照準部來設置水平

指標或聞機後水平角設定為o 0 

. 記憶水平角"主要聞第22頁記憶水平角

• 17 • 



8 .2 設置垂直與水平度盤指標

1 ) 鬆開垂直團軍鈕 ， 縱磚望遠鏡一禹 。
聽 到一聲1鳥響 ， 螢幕顯示垂直角 (ZA) ， 
此時垂直直盤指標設置完畢 。

設置垂直度盤指標

2) 鬆開 水平固踅鈕， 轉動照準 部一閣 ，
聽 到 一 聲鳴響 ， 螢 幕 顯 示 水 平 角
(HAR) ， 此時 水 平 度盤指標 設 置 完
里 。

設置水平度盤指標

注 意 : 每次開機，量直與水平度盤指標需重新設 定 。

﹒ 若 參 數 16 設宣 為 " 回 復 功 能 " 儀 器 顯 示 先 前 關 機時 的 模 式

《儀器參數 1 6 ))參閱第 107 頁

﹒量多 數 16 可 改 變 為聞聞 " 回 復 功 能 "

﹒ 若 儀 器已準 備好1故 測 量 工 作 ， 請 參 閱T列章節。

• 18 • 

13.對遺測量
14.放樣測量
15.�至高測量

量

量
量
量
會

測
測
測
交

度
離
標
方

角
距
座
後

。心

心

竹

吃



8 . 3 調焦與照準稜鏡

對分劃板的調焦

G 
1)在明亮且空白的背景下，巴望遠鏡的

目鏡觀看
2)順時鐘方向轉動自鏡，然鐘以逆時鐘

方向，一點點地轉動自鏡，直到看清
楚分劃板影像。

使用上述步驟，常常地將分劃根重新調焦是不必要的，由於您的焦點是在無限遠。

照準目標

用�R門的白色箭頭照準目標

�一\
對目標的 調焦

面吾吾吾
<線被中心> <種鏡中心〉

微詞鈕最後的調整應為順時鐘方向

3)鬆開垂直與水平固定鈕，使用照門將
目標照準，鎖緊水平與垂直固走鈕。

4)轉動調焦環便看清楚目標的影像
5)轉動水平與垂直微調鈕使得分畫日本反十

字絲的中心對準目標的中心

重新調焦，直到未產生視差的現象

6)重新使用調焦環調焦，直到目標的影像和分劃平反未產生視差

注 : 當望遠鏡做倒鏡觀;�IJ時，須觀;�IJ分 劃板上相同的點

. 不產生視差現象"參閱第23頁(注〕視差

• 19 • 



8 . 4顯示螢幕與分劃板照明

在任意模式下

卜 ，i

《儀器參數 13 >>請參閱第107 頁

﹒ 若 自行配置;安鍵功能 ， 則在任意模式
下J安t1..lj�. �間或按佳選� 鍵 ，
螢喜 顯示如左 ， 按 mmÞ 底 下之功
能鍵即 可 。

﹒ 多 數 13 可設 定照明 30 秒 後 自 動 關 閉 照明

《儀器參數 12 ))請參閱第107 頁

﹒ 多 數 12 可 改變 分 劃 按照明 的 亮 度 。

顯示「照明」 功能

運 用按1建功能配置可 顯示 -照明- 功能(ILLUM) 參閱第 11 8 頁功能配置 。

﹒ 20 • 



8.5設定參數

﹒確認參數對測量是不可或缺的，根據您測量的需求，來設定參數。

NO.1和NO.2尤其重要 ，根據您的選I頁，來設踅之

﹒資料儲存時間:直到下次改變(斷電可能會引起改變)

﹒確認或改變這些書數， 請參閱P107 "19.改變儀器的參數"

NO. 參 數 選 項

1.精j則與平均測量(重復*/2至9次平均)
可 j則距模式 2.精測與單次測量

3.粗;�U與單次測量

2 種鏡係數修正值 一30mm*(一99到Omm)

3 測距單位
1.m * 

2.ft 

4 地球曲率與大氣折射倍正
1.不修正*
2 . 修正

1.斜距*
6 測距模式 2.平距

3.高差

1.度*
7 角度單位 2.gon 

3.mil 

1.天頂角(天頂方向為o 0 )* 
8 垂直角形式 2.垂直角(水平方向為o 0 ) 

3.垂直角(水平方向為士的。)

1.修正水平角與垂直角 *

11 傾角修正 2.只修正童直角
3.不修正

17 座標格式
1. N，E，Z* 
2. E，N，Z 

最小讀數
1. 1" 
2. 5" 

1. .C ，hPa* 
19 溫度與氣壓單位 2. .C ，mmHg 

3. oF ，hPa/oF ' mmHg /oF ' inchHg 

* 出廠時設走
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一(注)傾角自動補償

上

﹒畫 補償符號顯示於螢幕哼 ， 雙軸傾斜
感應 器 自 動地補償 垂直角與水平角的
傾斜誤差 。

.在 顯示的角度讀 數穗 定後 ，讀 取補償遁 的角度 。

﹒用 下到公式來計算補償遍 的水平角

補償遁 的水平角= 測得的水平角 + 傾角Y / tam ( 垂直角 )

所以 ， 當 SET F 不完全 水平時 ， 轉動望遠鏡來 改變 垂直角時 ， 會使得水平角也 改

變 ( 當儀器精 確地 整平時 ， 轉動望還鏡 ， 顯示的水平角將不會改變 )

.當測得的垂直角在天]員或天底 的 1 。 內 時 ， f頃 角 補償 不適 用於水平角 。 在此情況

下 ， 顯示的水平角會閃爍 ， 表示傾角補償 不適 用 。

一(汪)記憶水平角

﹒量多 數 NO.10 原廠設盒 ，在 斷電值可記憶先前水平 O 。 的位置 約一星期 ，也 記得左

水平角或右水平角的顯示選擇， 當 下次聞機後設量 水平度盤指標時 ， 水平角 回復

到先 前記憶的 O 。 位置 。 當電池電壓太低或授主 自 動斷 時 ， 此特色便派 上用場 。

﹒ 22 • 



(注)回復功能

.、、 回復功能m意H3 SET F 開槍及設置 垂直與水平盧盤 指標後， 回到先前聞機時的

模式 。

﹒回復功能記鷹的時間約 為一星期 ， 若回復功能設 定為 、 NO h ， SET F聞機及設

置 垂直與水平直盤 指標後會至經緯體 模式 。

(注)視差

.當觀 ;�U者的頸部在 自 鏡前輕微地移 動 時 ， 目 標的影像和 分劃板會產生相闋 的 位
路 。

視差會產生讀 數的誤差 ， 所以 在觀 測前必先排除 ， 視差可自 重新調焦 來排除 。

(汪〕自動斷電

e SET F 在停止 操作後 30 分鐘會 自 動 斷電 ，節省 電力 。

《儀器參數 NO.14 ))請參閱第107頁

.可由參數 14 改變設 定 ，使 得 SET F 在停止操作 30 分鐘後不會自動斷電 。
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一(注)利用顯示的傾角來整平

eit頁角X 和 Y i直可做 為 雙 軸 傾 斜J感 應 器 來 使 用 ， 以 便 整 平。測 量的範 圍 為土 3' .

使管氣泡和整平螺絲A與B所形成的線平行

C 

A 

從經緯儀模式至傾角顯示模式

au

 

AU

 

o

 

m
 

O
 

Fh
 
m

 

《Me

 

nud

 

gu

 

nv

 

AU

 

n

 

n4

 

。. 0 l' 20" 
。. 0 0' 0 0" 

HOLD TI I t 

向/

•

 

••

 

'
，

 

nu
nu

 

'
?』
44

.

 

內U
.
.

 

內u
'!
內U
nu
nu

 

mu

 

-
-

m叫M
內Huw
muu

.



nu
 x

y
 

t

 

on
hE

 

A
I

 

H
T

 

將兩個傾角整平至O

x 整平螺絲 A 、 B

Y 整平螺絲 C

HAR o' 00' 00" 
Til t X 0' 00' 00" 

Y O' 00' 00" ﹒2 
E X I t 

C二三::> c二二三) c==:::> ... 

T，lt o ut ot r a nge 
x一 > 斗 牛
Y一 斗 <十 I 2 

1 ) 轉動照準部，使得當氣j包 和 整平螺絲
A 和 B 所形成 的線平行 ， 然後鎮緊水
平固定 鈕 。

2) 在經緯 儀模式下 ，
皮 包，。

顯示X 和 Y 的傾角

3) 轉動 整 平 螺 絲 A 、 8 {更X 方 向 的 傾
角 為 o .轉動 整 平 螺 絲 c . 使得 Y
方 向 的 傾角 為 O。

4) 跳麗1頃角 顯示模式 ， 按 G罰， 回劃先
前模式 或按 � 至基本模式。

注: ，. i頃角 超出範圍， 表示傾角 超過
士 3' 的j則量範圍 。
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測 皂言自
星星

9.角度 測 量 u27 

9 .1測量兩點間的水平角<水平角設定 為O度>σ28

9 .2設定 水平角<固定 水平角> σ29 

9 .3選擇水平角的顯示<右水平角/左水平角>σ30

9 .4水平角重複測量a31 

9 .5坡度百分比%σ33

10. 距離測 量

10 .1大氣修正值 。35

10 .2返回訊號的儉查 σ38 

10 .3距離與角度測量 。39

10 .4追蹤測量 a 41 

10 .5查閱測得的資料 a 42 

u 34 

竹.座標 測 量 。 43

11.1測站座標設定 a44 

11.2目標高和儀器高設定 σ46 

11.3方位角設定 D' 47 

11.4三次元座標(N.E.Z)座標測量a50 
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9.角度測量

SET F系列全站續在測角上有下列功能 。

9.1 測量兩點間的水平角<水平角設定 為零度>

9.2 設定 水平角<固定 水平角>

9.3 水平角顯示的選擇<右水平角/左水平角>

9.4 水平角蠹複測量

9.5 坡度百分比

角度測量前先檢查下列各項

1.SET F正確地架設在測站點上

2 剩餘的電 力充足

3 .垂直和 水平度盤指標已設置

4 .儀器參數已設定

﹒ 27 • 
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9. 1 ;�Ij量雨點閉的 水平角<水平角設定為 0 >

﹒測量雨 點闊的 角 度 ， 確定目標 點的 水 平 角。

注 意 : ﹒水平角設定為o度

2nd page 01 THEO mode 

112' 21' 20. 

OSET HOLD Ti I I 

� c::::::::> c::::::::> c::::::::> 
。

ZA 112'-21' 20" -30 
HAR O' 00' 00" 12 

\ 
;再l站

C!mD : 設 定 水 平 角 為零 度

mu
nu
呵，
qe

 

••

 

"
"

 

們U
內U
舟，-
nu
'
，

 

't
nu

 

肉，L
nu

-
-內，ι--

《u

1
 

1
 目H

A
A

 

z
H

 

第二目標點

;�IJ站

.在經緯儀模式下的 第二 頁

巴包車，
:水平角 設踅 為 O 度

1) 使用 水平 固 定微謂 鈕 ， 照準 第一點

2) 在經緯 儀攘式 下 ， 按 @lD
螢幕上顯示水平角已經設這篇"。 度 "

3 ) 照準第二個目標 點

螢幕上 顯示的 水平角即為兩點間的 角
度
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9.2 設 定水平角<固定水平角>

﹒設這 目 標點 方 向 的 水 平 角 ， 固 定 水 平 角

注 意 : ﹒固定水平角/解除固定

.在經緯!義 模式下 的第二 頁2nd oaae 01 THEO mode 

ZA 1 1 2 ' 2 1' 2 0" 

HAR 3 50' 3 8' 10" 

。SET HOLD Ti I t 

因ar!l!Ð : 固定水平角<===).... c:二:::::> <===) 

2nd page 01 THEO mode 

ZA 1 1 2 ' 2 1' 2 日"

HAh 3 50' 3 8' 10" 

。SET HOLD T i  I t 
詞也r!l!Ð: 解除 固 定

1 ) 在經緯 儀模式下 ， 使用水平固這微謂
鈕 ， 將經緯 儀轉至所需的角 度 ，比 角
度會顯示在螢幕 上 。

<===) .... <===) c:二二〉

《MW
《Mw
mJι
喝』
••

 

2) 皮包圍B
水平角 己圈 定 。

80' 2 1' 2 0" 

60' 00' 2 0" 

m!l!!) : 固 定 水 平 角

ZA 

HAR 

nHV
內HM
舟，』
qd

 

••

 

80' 2 1' 2 0" 

60' 00' 2 0" 
ZA 

HAh 

3) 照還參 考 目 標 ， 再 皮包æ 目 標點 的

水 平 角2日設 建 為 先 前 所圈 定 的值。

照還參 考 自 標

也!!> : 解除圍 定
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9.3 選 擇水平角的顯示<右水平角/左水平角>。

注意 : ﹒右水平角/左水平角

3rd page of  THEO mode 

1 1 2' 2 l ' 20" 
HAL 270' 00' 00" 

R E P Z A/%. R/L →P 1 
c:::=:> c:=:::> _ c:二2

3rd page ofTHEO mode 

1 1 2' 2 l '  20" 
HAR 90'  00' 00" 

REP ZA/% R/L 

c:::=:> c:=:::> _ c::::::::> 

.在 經緯 儀模式下的第三頁

因mJ :左水平角

�m : 右水平角
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9. 4水平角重複測 量

. 為!故 更 準 確 的 水 平 角 測 量 ， 可 做 童讀 測 量 ， 求 其 平 均 值 。 SET F 能計算 並 顯

示 水 平 角 的 平 均值 。

第一臣 標點

開始第三次測量

.單﹒ ;則站

第二目 標點

，0 
結束第三次測量

結束第一次測量

﹒圖，

注 意 : ﹒ 水平角重複測量

3rd page 01 THEO mode 

1 1 2 . 2 l' 2 0" 
HAR 350. 3 且， 1 0 '. 

R E P Z A/% R/L 
_ c:二::::> c=::::> c二2

H angle repetition mode 

HARp 0 . 00' 00" 
HARp base pO l nl 

C E B S F S 
c::::::> _ c三:::> c=::::> 

HAR 0. 00' 00" 
Reps . 00 

C E B S  F S 
12 

E x i t 

C二二:> c二二) _ c:二2

.在經建1蓋 模式下的第三 頁

﹒照準第一目 標點

�tm: 
進入水平角重復測量模式

因ID
: 開始第一次測量

﹒照準第二 目 標點

�m 
: 顯示兩點 間的角度

( 第二 點的角度己固定 )
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HARp 140' 0日， 0 0" 

Reps. 01 

HAR 0' 00' 00" 

Reps. 01 

. 2  AV 9. 1 4 0' 00' 00" 

BS F S E x i t CE 
c::=::::> c:=::> ... c:=::> 

HARp 

R 9 P s. 

A v e. 兩J'H.a

 

.
 
《υ

﹒

內υ

內u內u

'
 內u《Huu曹

伺刊mu
 

.
 門υ
司ι.

 

街兩U
RHU
mu

司Jh

A值可
一一
1

lCE BS FS E， I t 
c::=::::> c::::=:> c:=::> ... 

i ﹒再次照華 第一臣標點

�m 
解 除 固 定 ， 第二 次測量開始 ! 

﹒ 再次照準第二呂標點 ( 

自G置.
: 在螢幕 的第三行顯示兩次測量的 l 

I 平均值 ( 第二點 的角度己固定

﹒若要繼續 測量 ， 重護主述畫u c=立 的步
驟 。

E GEB : 結 束 水平角重撞到 量模式 。

. 在 重 復 測 量摸式 下 ， 顯 示 的 水 平 角 為非經過傾 斜 感 應 器 修 正遁 的 角 度 。

﹒ 測 量 次 數 :至 10 次

﹒ 重 復 測 量 顯 示範置 ::t 35 9 9  Q 59' 59"  

﹒至 先 前 的 測 量 : �. 跳離此 模式 : t單3 。
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9. 5 坡度百分比%

e SET F 能 顯 示 坡度 百分比%

。%

注意: ﹒坡度百分比%

3rd口aae 01 THEO mode 

一司 』司; 九

o' 00 ﹒ 。0"

lA 司令 R/L 
C二二::> .... .C二::> c:二2

﹒ 顯 示範團 : 少於 土 1000 % 

。%

.在經緯儀模式下的第三 頁

區 包車t : 顯示坡度百分比%

�@盟1: 顯示垂直角

當 主多數 8 設 走 " 天J頁f焉。 几 則 顯 示 .. 4ib 
富 多數的侃 " 水 平 為o 0 .. 或 " 水 平 為 士的。 \ 則 顯 示 ltlÆt 。
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10 距離測量

﹒ 距 離 測 量 前 需 做 下 列 準 備 工 作

10. 1輸入 大氣修正 值

10.2返回訊號的價查

﹒您 可根據您 的 需 求 來選擇 測 量 模 式 ， 來設 定 書數 1 。 參 閱 第 127 頁 改變 測 量

模 式 。

. 在 平 均 測 量 的 模 式 下 ， 需 將 資 料{專輯 至 外 接 裝置 時 ， 輸 出的 資 料力樓據 所選

擇 的 測 量 次 數 來 做 平 均 。

改 變 ft/m

﹒ 按 鍵功 能配置 可 顯示 C11D ( 英呎 J米 ) ， 按f1m' 配置二字 118 頁

可 在 5 秒 鐘 內 改 其項目�E 單 位 。
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10 . 1 大 氣修正

. 在精 確 的 測 量 ， 大 氣 修 正 是 必 備 的 ， 因 為光波 在 空 氣中 的 速 率 會受 溫 度 和 氣

壓 的 影 響 。

SET F 將 溫 度 為 + 15 oc革口氣壓 1013hPa 時 的 ppm 值設 走 為 O 。

注 意 :要 從光波 行經 的 路 徑 求 大 氣 折 射 的 指 標 ， 必須利 用 溫 度 和 氣 壓 的 平 均

值 ， 在山區 做 測 量 時 ，計算 大 氣 修正 值尤 需 特別注意 。

參 閱 P. 134" 附錄 2"

﹒ 輸 入 溫 度 和 氣 壓 值 ， SET F 自 動計算 大 氣 修正 值 ， 並 將 其設 重 入 記憶 體 ，公

式 如 下 :

0. 2904 X P{ hPa) 
ppm = 278.96一

1 + 0.00366 1  X ( OC ) 

若 不 需要 大 氣 修正 值，設 定 ppm值 為 0

﹒ 輸 入 ppm 值 ， 從 P.146" 大 氣修正 值置表"讀 取 大 氣 修正 值"

例如 ﹒ 溫 度= 250C ' 氣 壓 = 1000hPa 

Temp'erature 09 .::? y..' y. 
.從圖表 上讀取 大氣11窘正 值 ， 其值為

+ 1 3ppm 

250C 

自uvr
 
u

 
《、uCJU

 
e

 
r

 
D'

 

a
 
p『h

 

nu

 

nu

 

nu

 

1
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注意: ﹒ 大 氣修正值 (ppm) 設定摸式

aver age > 

p P付1 M/TRK S IGNL 
...c二::::> c=:::> c::::::=::> 

何lsettin叫阿lode

1 .  0 s e t 

2. Temp & Pr ess 

3. ppm value 

圖1. . 2 .  . 3 .  

... __... c=:::> 

.不設建大 氣修正 值按 CllJ

ZA 90' 00' 00" 

HAR 120' 20' 4日
.. 

Sdi sl ...SHV THEO 

﹒ 輸 入 溫 度 與 氣壓按 c::&::l

Input Temperature & Pressure 

+15 

1 0 1 3 
， C 
h P a 

• 2 
. 1 .  . 1. .→. E n t e r If 

•_ __... c=:::> 

lE↑. .1. .→﹒ E n t e r I 
c二::::::> c=:> c=:> ... 

﹒ 溫度輸入 範 置 : - 30到60 'c 

﹒ 氣壓輸入範置 500到1400hPa

.在測æE:模式下的第二 頁

巴G趣，
:進入ppm 設定模式

( 回到測控摸式 )
大氣修正值
穫鏡(系 數

﹒數字增加， .， ， 
.數字減少， u ， 
. 游標向右穆ce.

巴輸入溫度

� 1=�U=iJ 
: 溫度己設定

.兩樣的方式輸入氣壓 ( 回到測距模式)

﹒ 最 小 輸 入 rc
﹒ 最小輸 入 1hPa

﹒ 跳躍此模 式 j安 � ( 回到基本模式)
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﹒誼入大氣修正 值按. " ， 

Input ppm value 

口口0'= + 000 

圖↓. .→﹒ 

__ __ __ c=::::> 

p pm= +013 

I 2 
﹒↑. .1. .→﹒ E n t � I 

c=::::> c三三:::> c:::::::> __ 

. ppm輸入範團 : - 499 到 499ppm

. ppm最小輸入 1ppm

﹒數字增加. •• • 
.數字減少. ø • 
. 游標向右路， e. 

自福入ppm1直

巴巴imD
ppm值已輸入(回 到 j�U亞模式)

﹒跳離ppm輸入模式 按 � .回 到 基 本 模 式 。
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1 0 .2 返回迅號的檢查

. 對於長3巨龍測 量，搜查覆鏡的返亞訊�}竟是否定夠是非常有高的 。

注 意 : ﹒返回訊號的接查

SIGNL 

<==> <==> � c二二D

o 
a va r a ga > -30 

si g n a l ... 12 
E X I t 

� <==> <==> � 

.在j則距模式下的第二 頁

自(#j@�I.
:進入返 回訊號欖董模式

無返 回訊號
". 適宣測量
".. 適宜測量
"... " 適宣測量

." 返 回訊號太強

�@9 
:完成績宣模式

-.m;. 
:開始測量

﹒ 當 沒有返 回訊號 ， 再次 照宰覆鏡
﹒ 書， 噩 ， 迂 回訊號太強 ， 吉持續顯示 ， 請洽S OKK1A經銷商
. 在近2巨君臣 ， 1.是建3竟反射 回 來的光束較強 " ."會顯示，郎(更未 完全 照 準 ' 也

會 有返 回訊號 ，故必須精確地 照造穫鏡。
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10 . 3 距 離與角 度測量

在j則æ:ê之前 ， 先檢查τ到各項

1 .SET F 正確 地 架設 在 測站點 上 。自 P . 13

2.剩餘 電 力 充足 。回

3. 垂 直與 水 平 度盤 指 標 己設置 。a P. 18

4 . 儀 器 參 數 己設 定 。σ P.21

5. 大 氣 修 正 值 己設 定 。σ P.35

6. 儀 器 己 正確地 照 準覆鏡 中心 。。

注 意 : ﹒ 斜距/平距/ 高差的選擇與;�IJ�ê

.在測�:ê模式下的第一頁

�""l#l:�' 
:選擇斜距/

平æ:ê/

高差/

〉

c::=:> 

a v e r a g e  

THEO 

C:::::> __ H 
--v 
__s 

司司白‘d
《叫u
冉J

1
3

.

2
 

一

p

〉a v e r a g e  

T H E O  .... S HV 

S d i s t 

< F i n e 

S d 1 S t 
因電車，
: 開始;.�U距 則 得的Jæ韓、 垂直角 、 水

平角會顯示在螢幕 。

_ c二::> c:二::::> c:二3

句‘iw
nuw
冉/包

，l
te
--

S 1 2 3， 456 m 

ZA 11 2 '  2 1' 2 0" 

HAR 350' 3 8' 1日 .. 
STOP �� 

: 停止 測量__ c:=::::> c二::> c::=:> 

﹒ 若選擇單 次;�IJ 量 或 平 均測 量 ，測 量?妥 會 自 動 停止 測 量

停 止 測 量 按 �
最 後 一 次 測 得 的 距 離 與 角 度 儲 存在別畫中 . t安 P'@:\fJ選擇斜距 、 平3巨 或 高
王話 。
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例如 . 在精j則 模 式 下 測 量 平 EE三 次，螢 幕 顯 示 其 平 均 值。

﹒確認下列各項

1 ) 多數 1 設走篇，精j則與均測，及，三 次，
2 ) 在測距模 式下，按r@:w選擇平距，或在經緯儀模 式下，授也m

照準目 標，開始測量

1 )照準目標
2)在 測 距 模 式下的第一黃皮包B

照 準目標
c;mm :開始測平距

"H dist"閃爍，開始測量平距勻嗯JW
內Hu-
4J包

1
1d

 
••

 

H d 1St 

之後，螢幕顯示平距、三軍角和水平
角 ， ;�U�巨三 次 。

S T O P  

1 2 34. 56 7 m 

1 2 34 . 56 3 m 

123 4. 56 6 m 
8 0 ' 21' 2 0 " 

6 0 ' 0 0 ' 2 0 " 

H-3 
ZA 
HAR 

0.4 秒後，顯示三 次測得的平均值其
最小讀數為 O.1 m m ' 停止測量
H-A 平距的平均值 。

司J
向U
司4

1
3
 ••

 

1 2 3 4 .  5日7 0 m
8 0 ﹒ 2  l' 2 0 " 

6 0 ' 0 0 ' 2 0 " 

H-A 
ZA 
HAR 

. 在 平 均 測 量 下，最 後 顯 示的平距是很據斜距的平均 值及最佳;�U f旱 的 角度計算
出 來，高妻也是以闇樣的方式計簣出 來 。
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1 0 . 4 追蹤 測量

﹒ 追蹤測量 用 於準 確 度 的 要求較 不 高 的 測 量或快速測 量，在測量移 動 的 反射穫
鏡 的距離，是很有 用 的，例如故標 測 量。

﹒ 若 選擇追蹤測 量，則多數司 的 設這無 效。

注意 : ﹒追蹤測量

< Fina av e rage > 

PPM M/TRK S IGNL 
c=:::::> ... c=:::::> c=:::::> 

< Trackl n g  > 

Sdist ..SHV THEO 

___ c二:=:> c::二:::> c:二D

Stk 1 2 3. 45 m 

Z A  112' 21' 20" 
H A R  3 50' 3 8' 10" 

STOP 

司‘JW
內UW
呵/L'

.1
24

 

•••

 

___ c:二:> c二三:::> c:::=:> 

.在j貝U�巨模式下 的第二 頁

� ØAÍ'i!3 
: 選擇這EEf則畫

﹒照準穫鏡

自毫盔，
: 開始測距

刮得 的巨龍、 垂 直角、水平角 顯示 於 螢
幕 。

�� 
: 停止測量

要回到一股測 量模 式 ， 再?安 m.iljitf 。
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1 0 . 5 測 量 數據的查閱

﹒ 最近 測 得的EE草和 角度數接儲 存ß� 記 憶 讀中 ， 直到關機為止。

在萱 闇 模 式下，儲 存的斜距、 平臣和 高差可顯示如下

注意 : ﹒ 叫出資料

.在i���2模 式 下的第三 頁

�Ci!D :進入室聞模式

〉av e r age 

R C L 

最近i�U得的數接顯示在筆書

吋‘4d.
月H"
呵J

1
呵3且
••

 

冉2ζ

 

一

p-

S-A r4. 5ô78m 
Z A  80. 2 1' 2 日"
H A R  60. 00' 2 0" 
Sdist ...SHV THEO �Cã盔J : 結束查閱模 式

( 回到基本模式 )
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、

11座標測量

eSET F 能 計 算 出 目 標 點 的三 次元座 標 (N .E.Z ) ， 只要 輸 入 儀器 高 ， 稜 鏡 高末日 測
站 座 標 ， 測1專程鏡 中 心 點 的斜距 、 水 平 角 和 垂 直 角 即 可 。

ej1i�座 標 測 量 前下 列 步驟必須先做好 。
11.1設定測站座標

11.2輸入種鏡高和儀器高

11.3設置方位角

E 

e;則距乃根據您所選定 的 測量模式 ( 參數 1) 。 參閱 第 107 頁 ， 改變測量模式 。

座 標資料的輸入

﹒ 可 配 置也IãÐ ( 記 憶 ) 的 功 能 ， 運用 此 功 能 ， SET F 配 置 功 能 !o"第 118 頁
能 將 座 標 資 料 儲 存 入 記 憶 體 ， 儲 存 的 資 料 可 作 為 測 操作說明白第 7 9 頁
站 座 標 和優視站座標 。
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1 1 . 1 設 定 測站座標

eSET F可輔入測站座標

注意 : 設定測站座標

.在放樣(S-O ) 模式 下第二頁

因@D6
:進入設定測站座標模式

COOR DS 

s t n  P Ht. S一o P 

_ c:::::::> c二:::> c:::::::> 

/ s一。

N 0 . 0 0 0  
E 0 . 0 0 0  
Z 0 . 0 0 0  

l n p u t R e a.d C I e a r E x I  t 

_ _ c:::::::> c:=:> 
. 輸入測站座標按: tDj盟iJ=

S t n 

﹒ 數字增加 .， I 
. 數字減 少t I1 
.游標向右移CIID

+ 0 0 0 0 0 0 . 0 0 0  
+ 0 0 0 0 0 0 . 0 0 0  
+ 0 0 0 0 0 0 . 0 0 0  
.1. .→. E n t e r 

N 
E 
Z 

. r .  

S t n 

自輸入N座標

因(ã1mD
: N@標己輸入

﹒罔樣的方式輸入E與Z@標

C

E


-

互
己

-

E
C

 

-

互
己

( 回到放樣模式 )

- 999999 .999至日999999.999m﹒ 輸入範圍.
﹒ 最小輸入 O.001m
﹒ 保 留 顯示的值按@m
. 設 吏其值為o f安@D

Bt離比模式授也珍 ( 回到辜 本模 式
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.從記憶體中讀取測站座標按�

C 0 0 r d . 
S t n_p 
C 0 0 r d .  

1 2 3 4 5 6 7 8  
1 2 3 4 5 6 7 9  
1 2 3 4 5 6 8 0  

.1. . : . En t er Exit 
- _ c:二� c::::> 

| ﹒↓ . . 1 ﹒ E門t e r E x i t I 
� C::::> _ �  

S t n N 

E 

z 
Ye s N。

12 3 . 0 0 0  
一 1 2 .  3 4 5 

1. 2 3 4 

_ c::::::> c::::::> c二::::>

﹒至上 一點 CDJ
﹒至下 一點 CDJ

盟在第一行顯示需要的點的號碼

因C!ImD
選擇點的號碼

區 包里， # '-
:設走顯示的座標
( 回到放樣模式 )

﹒吉測 站座標未知，可 運 用「 後方 交 會測 量J 來 算出測 站直嘿 ，
白 參閱 第 55 頁 。
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1 1 .2輸入稜鏡高 與儀器高

. 在 1故 座 標 測 量之 前，儀器 高 末日穫3竟高�\需先諭 入 。

種 鏡萬:目標點到覆 鏡的 中 心 點的 高l荳
儀 器 高:測站點到儀器中心 點的高度

﹒ 儀 器 高 和 覆續高可 用皮尺畫得
注意 : ﹒輸入稜鏡高與儀器高

s t n P H t.. S -0 P 
c=:=> _ c:::::> <::::=::::) 

T 9 t H t .  
I n S t r H t .  

l 門p u t 

O. 0 0 0 
O. 0 0 0 

C I e a r E x i t 

__ c:::::> c二::> c:::::> 

Tgt Ht . 

l門 s t r H t .  

﹒t. 圖t.

+ 0 0 0 0 . 0 0 0  
+ 0 0 0 0 . 0 0 0  

圖→﹒ E n t e r 

__ _ _c:二〉

i.1. .t. .-. E門 e r I 
c=:=> c:::::> c:::::> .... 

.在放樣模式?亡的第二 頁

因‘回
:進入覆鏡高其!堯器高設定模式

因 æm
: 輸入覆鏡高豆豆儀器高

﹒ 數字增加， .， • 
. 數字減少， I1 I 
. 游標向右移 CID

因輸入覆鏡高

�@ilÐ : 覆3竟高己輸入
﹒同樣的方式誼 入儀器高

( 回到放樣模式)

﹒ 萄入範圍: - 9999.999到9999.999m ﹒ 最 小 輸 入 O.001m

﹒ 保留顯 示 值 按 @ID ﹒ 設宣其1直 為O按@mJ

﹒ 跳離 此 模 式控告宮� ( 回到基本模 式 )
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、

q于

1 1 .3 方位角 設定

﹒ 照 準{妥視點 並設踅{長視點 方位 角 ， 代 表 N 方 向的水平角 設定為O 度
﹒只要 輸 入 測 站與後視點 座 標 ， SET F自 動 地 算 出俊視點 方位角
. 要 設 定 方位 角 ， 先自己 咱自由的功 能 ， 參閱 第 1 1 8頁'20.1 授還功 能 配 置"

N 後視點 。。

方位角 測站
E 

注 意 :0方位角 設定

.在任意模 式 下的任一頁

I:@i!./.J 因毯罰。
: 進入 方位角設定模 式

BS P St n P O bs Exit 

C二三二) -. C二:::> c::=::> 因若設踅測站座標 ， 自參閱P.46

lBS P Stn P O bs Exit 

-. c二二三) C二二三::> C二二=二〉 因(mD
:進入後視點座標輸入模 式
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BS N 

E 

O. 0 0 0 
O. 0 0 0 

In pu t  R ead Clear E xìt 

-- -- c=::::::> c=::::::> 
.輸 入後視點座標授:�

BS N + 0 0 0 0 0 0 . 0 0 0  
E + 0 0 0 0 0 0 . 0 0 0  

.1. .↓. .-. E 門t e r 

______c二D

|.1. . ↓ .  .→﹒ E n t e r I 
c=::::::> c=::::::> c=::::::> __ 

﹒ 數字增加 CDJ
. 數字減 少CDJ
. 游標向右器CIIJ

囝輸 入 N ê標

�� : N 座標 己翰入
﹒同樣的方式輸 入E座標

( 回到方 位角設定模式 )

﹒ 輸 入 範圍 : 一 9999 .999 到 9999 .999m

. 回 到先原顯 示友C誼B

﹒ 最小 輸 入 O.001m

﹒ 設這 其 值 為o r安@D
﹒ 跳離 此 模 式 夜過章� ( 回 到基 本 模 式 )

.;是 記憶體中 讀:3Q座 標 資 料 j安fimm)

Co ord. 1 2 3 456 7 8  
Co ord. 1 2 3 456 7 9  
C 0 0 r d. _1 2 3 4 5 6 8 0 
﹒↓. .i. E nter E xìt 

� -- c::::::> c二二3

| ﹒↓. .↑. E n t e r 

c:=::::> c=::::::> c:二三，--

8 S N 

E 

Y e s N。

1 2 3 . 0 0 0  
- 1 2 . 3 45 

-- c::::::> c:二::::> c::::::> 

﹒ 至上一點 CDJ
. 至下 一點， I1 I 

已 在第一行顯示需要的點 的號碼

因(B
選擇點 號

�rm 
: 還走螢幕上顯示的座標

(旦到方位角設定模式 )
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i BS 

因 D: 開 始觀測

Azimuth angle setting mode 
1 3 

BS P Stn P Obs Exit 
c:::::> c:::::> _ C二2

是史t
6j�Ug古 ﹒ 照 準後JÌI.見點

司‘JW
《HV
司/-

1
3

 
••

 

門。t

 

令dv

 

f

 

Qe v 
e hu 。q》口川ωw 

自rm
: 計算 方位 角

Y 13 S E x i t 
- c:::::> c二二三::> c::=二〉

8 1' 59' 2 0 " 

4 5' 0 0 ' 0 0 " 

HAR 後視點 的 方位角
、、

. 當 潰。 站 座 標 用 後 方 交 會 測 量來 求得 時 ， 第二(自己知 站 的 方 位 角 自 動 地 設 吏 。
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1 1 .4 三次元座標測量

﹒ 目 標 點 的 座 標可月下 到 公 式 計 算 出 ， 並 將其結果 顯 示 在螢幕 ， 莒先@需輸 入

測站 座 標 ， 儀器產與 程 鏡 高 ， 並 設 定 方{立角。

NT =XO+ S ×sin oz×COS Oh 

ET =YO+ S ×Slnoz×S|nθh 

ZT = ZO+Mh+ S ×cos θz- Ph 

No: 測站 的 Nf:l:H票 S: 斜距

Eo : 測站 的 E座標 。z : 天 頂 角

Zo :項目站 的 Z座標 fJ z : 方 位 角

N 

Mh : 儀 器 高

Ph :程鏡 高

做座標測 量以前必須確認下列各項

1 . SET F 正 確 地 架 設在 測 點 上 。 iIT P.13 

2剩餘 的 電 力 充足。

3. 己 設 置 好 垂 直 與水平度 盤 指 標。":J P18 

4 . 儀 器 參 數已 設 定ç ":J P21 

5. 大 氣 修 正 值 己 設定。立了P35

6 . 1 1 . 1 至 11. 3 的 步 驟己執行。[lJ P44 
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注 意 : 三 次元座標測量

/ 
;�IJijl吉

5-0 / COO RD5 - 3 0 
.2 

50 5d 50 HA C OORD →P 2 

c二::::> <=::=) _ c::=::> 

C o o r d i n a t e E 
N 1 2 3 4 . 5 6 4 1 3 
E 12 3 4 . 5 6 4  - 3 0 
z 1 .  2 3 4 • 2 
S TO P  

_ <=::=) c::=::> C二2

﹒照準 目 標點

.在於樣模式下的 第一頁

巴也密Ii!i)
:開始座標測量

因 �

: 停止 測 量

﹒ 要 測量下一個 目 標點 ， 先 量 其 稜 鏡 高
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其他測量

12後方交會測 量

13.對邊測 臺

13.1測量兩點或多點闊的距離。6 1

13.2改變對 邊測量的起始測點u6 3

14.放樣測 量

14.1水平角與水平距改樣測量IT 6 5  

14.2座標放樣測量。6 9

15.懸高 測 量

• 53 • 
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12後方交會 測量

﹒ 戶f長 方 交 會 測 量- 是 利 用 觀 測 兩 個 己知 站來決 定 測 站 的 座 標 。

三言: ，5 1 己買; rr:'i2 

]11站

e SET F 能藉由 觀 測 兩 個 己知 站 來 計 算 測 站 座 標 ， 第二 個 已知 站 的 方位 角 自 動

地 計 算 出 來 並 設 入 儀 器 。

輸入座標資料

﹒ 可 配 置 也m( 記 憶 ) 的 功 能 ， 運 用 此 功 能

， SET F 能 將 座 標 資 料 儲 存 入 記 憶 體 ， 儲

存 的 資 料 可 作 為已知 站 座 標 。

配 置 功 能σ 第 118 頁

操 作 說明白 第 79 頁

﹒ 每 一 站 的 位 置 請 參聞自 第 59 頁 〔汪〕 可 選 擇 的 情 況和應避免 的 情 況
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注意 : ﹒後方交會測量

S-O / COORDS 

s-0 0 AESEC �SHV -P 2 

c=:::::::> .... c::::二::> c=:::::::> 

Resection measurement mode 

1 3 
月 e s e c t  lon - 3 0  

圖2
o b s 

c=:::::::> .... c=:::::::> c=:::::::> 

ik門。川 StnHt Obs Ex i t I 
....c二:::::> c=:::::::> c:二D
P 1 N 

E 
O. 0 0  0 
O. 0 0 0 

Z 0 . 0 0 0  
Input Read C lear Exit 

.... .... c=:::::::> c:二2

﹒鸝入己知 站座標GD

P l  N + 0 0 0 0 0 0 . 0 0 0  
E + 0 0 0 0 0 0 . 0 0 0  
Z + 0 0 0 0 0 0 . 0 0 0  

.r. .↓. .→圓 En I e r 

__ .... c::二D

﹒↑ . .1. .-. Enter 

c=:::::::> c=:::::::> c二三:::> .... 

.在放樣模式下 的第三 頁

因 也噩噩，

: 進入後方交會測 量模式

國若設踅儀器高 ， 參閱P46

( 回到後方交會測 量模式 )

因 也�

: 輸入己知站座標與種鏡高

﹒數字增加 I1 ， 
.數字減少CÜJ

.游標向右移 . 11 ， 

囡輸入己知 站 1 的座標

巴巴mo
:己知 站 1 的座標己設宣

( 葭鏡 高 輸 入模式 )

. ê標 輸 入 範團 - 999999.999至U 999999 .999m ' 最 小 輸 入 O.001m
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﹒?是 記 憶 體 中 讀取己 知站 座 標<<mÞ

C 0 0 r d 
C 0 0 r d. 

1 2 3 4 5 6 7 8  
1 2 3 4 5 6 7 9  

C oord. 1 2 3 4 5 6 8 0  
.:. .�﹒ Ente r Exit 

- - c::::::::> c二D

P 1 N 

E 

3 .  0 0  0 
2 .  0 0  0 

Z 1. 0 0 0  
Ye s N。

-�C::二:::> � 

+0 0 0 0 . 0 0 0  

.r. . . . ﹒→﹒ E n t e r 

.___c二D
|E↑﹒ E↓. .-. E n t 8 r I 
C二三:::> c::二�C二:::> -

Resectíon measurement mode 

Resect on 

j貝u að . 

Ob 

1 3 

﹒ 至 上 一點 .， ， 
. 至下一點 I1 ， 

區所需要 的點的號碼 顯示在第一行

巴�
: 選擇所需要 的點號

�rm 
: 顯示 的座標設章為 己知站 座標
(覆鏡高 輸入模式 )

因 鶴 入己 知nCi 1 的覆3竟 高

因 CSlmI : 稜鏡高已 設定

﹒設定己 知站 2 的座標與程鏡 高

( 回 到 後方交會測量模式 )

因 G翠， : 開始觀 測

﹒照準己 知站 1
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Y e  s E x i t 

� c:::::::> c::::::> c::::::> 

呵呵4.
向HU
角Jι﹒

1
3
.a
t

 

-

VA

 

ph』

m
"
"

 

《UV
《Hu.

-de
司4
內ι4

，也
'
，

 

，同iw
Ta

nu

-
7.
內U

AU可
•
•

 

向UW

1
0
0
N
 

呵呵M
FRV
電

R
e

 

A

A

Y

 

凶川

7，ι』

MH

� c:::::::> c::::::> c:::::::> 

. 2 

l 已知站Ið，，�… 
;�IJ站

「Yes N o  - - - - Exit 1 
� c:::::::> c二三:::> c::二D

m
"

"
 

nu
內υ

可/
呵，-
7&

mhuw

 

'
，

 

Rd
.-
nuw

 

.
呵，，色.
內H

A且崎可
.
.

 

，;
向U
內U

肉Mu

戶non
 

A片

AH

H

z

H

 

‘‘lu
《HU
而J』

't
弓3
•••

 

Y e s N o  E xit 

� c:::::::> c::::::> c:::::::> 

1 2 3 4 . 0 0 0  
1 2 3 4 . 0 0 0  

S t n N 
E 
Z 1. 2 3 4 

'( e N 。 R ec Exit 

� c:::::::> c二:::> C:二D

i， 

�G雪，
: 開始測量

( 若選擇重種測量模式 ， 停止 測量 )

因 1m

: 記憶j則 得的資料

﹒照準 ， 己 知站 2

因 包車，
: 開始測量

因 留言，

: 記憶測得的資料 ， 測站座標計算並
顯示出來

注 :繼續 照準已 知站 2 ' 直到方位角顯
示出來

�rm 
: 計算 出的座標設定入儀器

己知站 2 的方位角計算並顯示出來
HAR 己知站 2 的方位角
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﹒ 輸 入 兩個 己 知站 的 Z 座 標 ， 可 求 出 Z 座 標

﹒ 要 檢 查 計 算 出 的 測站 座 標 是 否 準 確 ， 輸 入 兩 個 已 知站 的 程 鏡 高 ， 並j則 量 其 座

標 ﹒ 比較 測 量 的 座 標 和 先 前 輸 入 的值

﹒ 種3竟 高 輸 入 範團 : - 9999.999 至 9999.999m ' 最 小 輸 入 O.001m

. 跳躍益 方 交 會 測 量模 式 按 @!D ( 至 放 樣 模 式 )

﹒重新觀測:E!)

一 〔 注〕 可選擇的情況和應避免的情況

. 在 下 列 情 況 下 ， 測站 座 標可 能 無 法 計 算 正確 :

1 )測站 和 已 知站 在 一條線 上
2) 兩 個 已 知 站 之 間 的 角度太狹窄

當 測站末日 己 知站 之 間 的 距 離 太 長 時 會 發 生 此 情 況

﹒ 可選擇的情況

勻/』』白毛刊，向HHh』F1己凶，

』臼

站

\

知
A
己

﹒ 應避冕的情況

已知站 l
A 

2頁日站 z
A 

已知站 E知泊z
.1::，. 

;�I) it吉 沒1)站

c一一 �r站Z
;�IJ丘吉
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13 對邊測 量

. 不 必 移 動 儀 器 ( 測 站 ) .即 能 測 得 起 始 點 (P1) 與任 一 點 之 間 的 斜 距 、 平 距 和 高

差

起始點
;�IJ �志

﹒ 測 量 點 與 點 之 閏 的 �.e:籬 ， 將 稜 鏡 裝 置 在 固走 高 的 物的 物 體 上 ， 如 標竿 。

.i則 距 乃 根 據 您 選 擇 的 測 量模 式 ( 參 數 1) 。 每閱第 107 頁 來 改變 測 量 模 式 。
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1 3. 1 測量雨點或多點間的距離

e SET F 能 連續 地 測 量許多 點 的 �2躍

注意 : ﹒ 對邊測量

\ 
JIJ站

RHV
司J'.
qu
.-
為4

-

p

 

司

〉

門u

e

zh

 

g

H

 

a

T

 

r
 

e

v 

v

H

 

au

n、wd

 

e

 

n

t

 

i

s

 

c-

t

 

AU

 

〈

S

_ c:=::::> c::::::> c::::::> 

，-

1 4 . 5 6 7 m 1 3 s 
ZA 8 0 ' 2 1 ' 2 0 " 一 3 0
HAR 6 0 ' 0 口， 2 0 " I 2 

起始點 目標點l0"
1 

;�IJ丘吉

IslJt-JsLJ市。-二p2 1 
c二三:::> c:=::::> c二=::::> -

-

|REM tvlLM R C L →P 1 

c:=二::> _ c::::::> c:=::::> 
『‘d
內HV
司JL-

1.
有4
••

 

e 
n 押回n s s 

1

 

心

﹒照準起始點的反射覆鏡

.在測距樓式下的第 一頁

因電路， amm或fDD
: 開始;.��1Î2
( 停止 測量 )

﹒照準目標點 1 的反射程鏡

�C53C盟，
: 至第 三頁

�mm 
: 開始對還測量
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司‘4.
muu
mJh

1
3

 ••

 

t

 

x
 

pt
 

14. 567 m 
2 0. 75 7  m 

1 .  0 12 m  
s/% 

s 
H 
v 
s τOP 

ßI� 
: 停止 測量

4IIIIIIÞ C二二三::> c二二二:::> c二=二〉

螢幕顯示雨 點間的斜�E、平臣、 高差 。
S : 草坪距
H 平距
v 高差

﹒照準目標點 2 的反對建議

因<<mD
: 開始對邊 測量

H 2 0. 757 m - 30 
V 1. 0 1 2 用 .2

| 起始點 目標點
o 0 

注定2
JIJ站

「MLM Mov a
一 UA U 7 t- 1

4IIIIIIÞ c:=::> c::::::> c:=:::> 

﹒ 重撞上 述 步 驟 ， 開始 下 次 的 對 邊 測 量

﹒跳躍 對遺 測 量 模 式 按 @!D( 回 到j�U 距模 式 )

. SEγ F 能 顯 示雨 點 的坡度百分比

注意 : ﹒ 兩點的坡度百分比

﹒ 己完成對遺 測量
2d
nυ
呵，』

1
3

 ••

 

t

 

v《Fh』

1 4. 5 日 m
2 0. 757 m 

1. 0 1 2  m 
M 0 V e 5 /?� 

s 
H 

V 

MLM 
因�

: 顯示坡度百分比
C二二:::> c::::::> .... c:=:::> 

‘‘iv
內HV
利/-

1.
2J

 

••

 

UW呵
m
m

Rd
『J
?

FhJw
e3
'，

 

75
7，
nu

 

.

.

.

 

肉。
nu
'，

4
2

 

S

H

V

 

﹒ 再 皮包D 則 顯 示 斜 E巨

﹒ 顯 示範團 : 小52士1000 % ( 水 平方南為 0 %
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13.2改變起始點

﹒ 最優 測 量 的臣標點 可轉變 為新 的起始點

-r一叮....H2.1::~
V2: .52" %2 

後亨見軍!J5I 新起始點

注意 : ﹒ 改變起始點

s 14. 567 m 1 3 
H 20. 757 m 一 3 0
V 1 .  0 12 m .2 

ML M MO J S/% E x i t 

c:=::> __ c::=:> c:=::> 

、J
nu
7h

1
3
.

 

AU e 
p-

-可
a

n 
f
「ua f

 

門當n
I

 
n 

s


s
o
 

l
p
 

心

1 起自古書畫
I 0 0 s �棄室主1

公/穹標點三

「LAJLJJU再三x i t 1 
� c::=:> c二::::> c:::::::> 

﹒己完成對邊 測量

巴�
: 改變起始點

最後;�U得 的 目標點 資料可設定為新 的

起始點 資料

﹒鐘續 對還j�U量。 測量從新 的起始點至

了-�19目標點 的距離 ， 嘿準每一個 目

標點徨皮包軍B。
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14放樣 測 量

﹒放樣 測 量 用 來1ï5Z標 所需的 點 。藉由 測 量 照 準暫 的 水 平 角 、 水 平巨或 座 標 ， 螢

幕 會 顯 示 要 放 樣 的 資 料值 和 測 得 的值 之 間 的 差 。

顯 示 的值 等 於 ;�� 得 的值 和 放 樣 資 料 之 間 的 差。

﹒ 測 距 根 據 您 所 選 擇 的 測 量模 式 ( 多數 1) 或 選 擇 追 蹤 測 量 模 式

輸 入座標資料

﹒可配 置 記憶mEt 的 功 能 ， 運 用 此 功 能 ，

SET F能 將 座 標 資 料 儲 存 入 記憶 體 ， 儲存

的 資 料可 作 為放 樣 資 料O

• 64 • 
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1 4.1 距 離放樣 測量

﹒此 測 量乃 先 找 到一參考 方 向 ， 將 其 設 定 為 O 度 ， 轉動儀 器 至 需要 放 樣 的 方

向 ， 設 走要 放 樣的�E麓 ， 做�E雄 放 樣 測 量。

參考當t 需萎?主運sqZE韓
放懷里主

注 意 : ﹒距離放樣測量

\ 
﹒照準主要考點

1.;�tJ �c 

.在經緯儀模式下的第二 頁
2nd page of THEO mode 

8 1 ' 59' 20" 

45' 00' 00" 

HOLD Ti I t 
因 om

: 將水平角 設 走 為 O 度
言，w
mu
呵，』
司‘JW
1

-

•

 

.

 

.
.

 

《U
內U
7』
AU
向當
內υ
'、JW
內υ

.

 

1.
《U

RO

 
D門

A
A

 

Z
H
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r - - - - - - - - - 一 一 一 - 一 「

放 樣 的 方 向 l 
! 參 考 點 ， " / 

創立自 可 l 

hl 7 Jtl…一 「LL JJ I2一 1 臨
c=:::> c二::::> C二::::> c=:::> • 

8asic mode P r e s s  f u n c t i o n 
k e y s  t o  s e l e c t  
。 p e r a t . o n
E D M  T H E O  S - O C O N F  

c:=::::> c::二::::> __ c:=::::> 

1 sl page 01 8-0 mode 

S - O / C O O R D S  

s O _ S d S O  H A  C O O R D 一

c::::::::> c:=::::> c=:::> __ 
.-

i S - O 0 R E S E C  .. S 川 - p 1 I 
__ c:::::> c=::> c:::::> 

s 一 o d 1 S t  a 門 c e 
O. 0 0 0 

I n p lJ t 一一 C l e a r  E x i t  
-- c::::=> c二三::> c::::=> 

s一o d i s t a n c a  

+ 0 0 0 0 . 0 0 0  

﹒ : - - ↓ .  _-_ E 門 t a r 
-- __ _ c:三D

﹒轉動經緯儀到需要放樣的方向

因 : 喝盔，回到基本模式

因 : @IÐ 進入ñl1:樣模式

因 aD II盟，
頁

一一一第一主

因 @L.I.)
: 至輸入放樣距離的模式

因 姐姐，
: 輸入放樣的距雄

﹒ 數字增加 . b • 
. 數字減少 4 U I 
. 游標向右移 ， 11 • 

g輸入放樣的距離
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民

1 . t .  . ! .  .→. E 門 t e r I 
C二二� C二三� C::二二) �

1 st page 01 S-O mode 
1 3 

Z A  9 0 ' 2 1 ' 4 0 " 一 3 0 
H A R  4 5 ' 5 3 ' 2 日 1 2

放樣 的 方 向 1 
| 參考詰 " 
l 、 I"i

l 、 �/ 研 ;
;�IJ 站 l

hz二心又J而正戶p三 1

... c二二� C二二::> c=:::::> 

H 1 4 . 日 rn 1 3 
Z A  8 0 ' 2 1 ' 2 0 " 一 3 0 
H A R  6 0 ' 0 0 ' 2 0 " 1 2  

- 放 樣 的 ?亨 向
參考點 . �  

� "'n 
� 海 這

;�月 站

H 0 . 0 0 0  m 1 3 
Z A  8 0 ' 2 1 ' 2 日 .. 一 3 0
H A R  6 0 ' 0 0 ' 2 0 " 1 2  
S T O P  

... c二� c::=::> c:二2

因 êmD
: 放樣的E巨雖己輸入

( 回到放樣模式第一頁 )

.�害種鏡董於放樣的方向 ， 並正確照準
稜鏡

﹒若需要 ， 按 墅區Ir) ， 選擇平距模式
或按 ÐI;I$ 選擇這血測量模式

因 1..1-':('11
: 開始距離放樣測量

﹒稜鏡到要放樣的點的�E麓嘉示在第一
行 ， 此時需往儀器的方向罰進
14 .5 67m ' 直 到第一行顯示的數值為
o ' 即為 要放樣的點 ， 若惡示的數值
為負懂 ， 則表示種鏡往後還 。

�mmÞ 
停止測量
( 回到ñYJ蒙模式的第一頁 )
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﹒ 設 定 需 要 的 值之 後 ， 可放樣斜�E 、 平 距 興 高 差 。

﹒ 若選擇重 復 測 量 或 追蹤測量 ， 無 需按鐘接悍 ， 照 準 禱動 的 反射程鏡 ， 顯示 的
距 醒 目 改變 。

﹒ 保 留 顯 示 的 值 按 G函， ( 回 到 放樣獲式 的 第一 頁 )
. 設 定 其 值 為 O 按 �
﹒ 輸 入 範 置 : 一 9999.999 到 9999.999mm

• 68 . 
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14.2 座標放樣 測 量

. 本 測 量 用 自主放樣一持 軍 的 座標點 。

. 在 設 軍 服 樣 點 座標 後 ， SET F 計算 出 要 放樣 的 水 平 角 和 水 平 距 ， 並 將 其 值 儲
存 入記 憶 體 。 選 擇水 平 角 和 水平距放樣功能 ， 部 能 放樣所需的直標位置 。

N 

後 中見 君主

放 樣點

6 需 要 移 動 的角 度
;�.Il 立自-

E 

注 意 : ﹒座標放樣測量

2nd page of S-O mode 

S -o / C O O R D S  

s t n  P H t . S 一 。 一 P → P 3 

c:=::::> c二� _ c二三3

.j�U量前必須完成設定測站座標和設定
方位角

.在放樣模式下第 2 頁

因 也盟3
: 至翰入放樣點座標模式
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?世

l 門 p u t R e a d  C l e a r  E x i t  
__ � c=:::> c=:::> 

﹒ 保 留 顯 示 值 : @!U) ( 至 放樣模式 第 1 頁
﹒ 設 吏 其值 為 o : <!mD 

﹒ 數字韌。 I .， 
. 數字減少 I .1 I 
. 游標向右禱 : CID

囡 輸入放標點座標

﹒ 輸 入 肢 標 點 座標 : cm

nu
nυ

 

nυ
向u
nuv
AHU

 

.
.

 

nu
nu

 

肉Hu》.
內川uv.

 

門u
《u
《uw
nHu》.

 

內刊uu.
內叫
肉υ
η》

+
+
 

N 

E 

P 

自 @llD
: 放樣座標已 輸入

- t .  . 1 .  .-﹒ E n t e r 
� � � c::::::> 

l 圖 ↑ . . 1 .  .- 圓 En t e r I 
c=::::::> c:::=:> c:::::> __ 

放樣的水平角和水平i2:計算出來並
儷 存入記憶體

〈 回到放樣模式的第一頁 〉

﹒ 最 小 輸 入 O.001m諭 入 範團 - 999999.999 至 999999.999m
. 從 記 憶 體 中 讀取放標 點 座標 CmÞ

﹒ 至上一點 I .， • 
. 至下一點 . .， • 

盟在第一行顯示需要點之號碼

C o o r d . 1 2 3 4 5 6 7 8  
C o o r d . 1 2 3 4 5 6 7 9  

C o o r d . 1 2 3 4 56 8 0  
. 1 .  . ↑ .  E n t e r  E x i  t 

.... -- c:::=:> c::::::> 

� �  
: 選擇點號
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r， 

P N 

E 
Z 

Y e  s N 。

3 .  0 0 0  
4 .  0 0  0 
O . 0 0 0  

.... c:::=:> c:::=:> c:::=:> 
囝 ‘m
: 顯 示的座標設室為放標點座標 ， 放樣

的水平角和水平距計算出來並儲存入
記憶體
( 回 到放樣模式第 1 頁 )

. 當 觀 j貝1 點 數 字 未 顯 示 或 者 除 了 授 也皂白 之 外 發 出 的 長 、 嗶 ' 聾 ， 表 示 無 座 標

資 料 在 記 憶 體 裹 ， t安GmD直 接 輸 入 座 標 ， 或 者 在 輸 入 座 標 資 料 進 入 記 憶 體

之 後 再 讀 取 。

1 sl page 01 S-O mode 

Z A  8 7 " 5 4 ' 4 0 " 
H A R  1 0 1 " 4 2 ' 4 0 " 
s o S d  5 0  H A  C O O R D  

c:::=:> .... c:::=:> c:=::::> 

d H A  - 3 . 2 1 . 2 0 .. 一 3 0 
H A R  9 0 " 5 5 ' 4 日 1 2

d H A 
H A R  

改 革遠 的 方 向

/ 
;貝1) 丘吉

日 . 0 O .  0 J .. 

8 7 "  3 4 '  2 0" 

因 G置1m
: 開始水平角放樣測量

顯示 "dHA" 為照準方向到要放樣的方
向之差值 。

﹒使用 水平 固 踅微調鈕 ， 轉動經緯儀直
到 "dHA" 值變 成 0000'00" ， 此時的
方 南 部為要放樣的方向
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「﹒ 放起的云�， ì 

: /  t jt - 1 
E X I t 

c:::::> c:::::> c:::::> _ 

1 51 page 01 5-0 mode 
1 3 

Z A  8 0 ' 2 1 ' 2 0 " 一 3 0
H A R 6 0 ' 0 0 ' 2 0 " 1 2  
s o H d  S O _ H A C O O R D -P 2  

_ c:::::> c:::::> c:::::> 

H 1 4 . 5 6 7  m 1 3  
Z A  8 0 ' 2 1 ' 2 0 " 一 3 0 
H A R  6 0 ' 0 0 ' 2 0 " 1 2  

- 放 樣 的 方 向 l 

F J  
;�.II rr，古

H 0 . 0 0 0  m 1 3  
Z A  8 0 - 2 1 ' 2 0 " - 3 0 
H A R 6 0 ' 0 0 ' 2 0 " 1 2  
S T OP 

_ c==::> c二:> C二D

.將建鏡置於要放樣的方向上 ， 並正確
照準穫鏡

自 G'ID
: 停止水平角放樣測量

﹒必要時 ， 按 rijalj 選擇平距模式
或j安 ‘lJ1iil3 選擇追蹤測量模式

因 εBmI
: 開始水平距放樣測量

種鏡到要放標點的距離顯示於第一行

.將種鏡挪向或遺體測站 ， 直到水平距
離 (H) 變為、 Om ' 此時2日為要放樣的
點

負 1直 : 遠雄測站
正 值 : 移向測站

因 �
: 停止測量

( 回到政樣模式第 1 頁 )

要 知 道 放 樣 的 距 離 資 料 ， 按 包圍� . 然 後 f安 皂白 回 到 先配模式 。
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15 . 懸高測量 (REM)

. 在 測 量 某 些 無 法 設 置 反射 程 鏡 的 自 標 時 ( 如 高 壓 電纜 、 橋 讀 ) ， 可 選 用 懸 高

測 量 ， 利 用 其E 上 方 或 正 下 方 的 點 來 計 算 自 標 高 。

E 標 物 的 垂 直 角 :

授 :置 的 垂 直 角 ;

﹒ 目 標 高 可 用 下 到 公 式 求 得

H. = h. + h  t - t  '1 I 1 12 
h2 二 S sin B z'l x cot B z2 -S cos fj z可

﹒ 懸 高 測 量 時 ， 0，7 秒 1妥 顯 示 測 得 的 目 標 高 ， 以 後 每 0，5 秒 顯 示 一 次 。
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﹒ 懸高測量

r - - - 一 旬- - - - 一 一 - - - - ，

EH票詢 、 .' 
| 心主τ可掉.'

v 

| 爪 授 說 葛 I 11 \ 

l 叫叫戶戶 關 : 
」 一 一 - 一 一 一 一 - 一 一 一 一 - 一 」

2nd paqe 01 8-0 mode 

/ C O O R D 5  
H t .  5 - 0  P 

c::::::> _ c::::::> c::::::> 

1 sl 口aae 01 8-0 mode 

1 3 
Z A  9 1 " 5 7 ' 2 0 " 一 3 0
H A R  6 0 " 0 3 ' 0 0 " 1 2  

2 標 中有 ‘三�...'

AMJJ 
�50二…IJ卅日可 1

Basic mode 

P r e s s  f u n c t i o n 
k e y s  t a  s e l e c t  
o p e r a t l o n 
E D M T H E O  5 -0 

_ c::::::> c::::::> c二=:>

.�寄種讀架設D�目標物 的正上方或正下
方 ， 並j則出種鏡高

.在放樣模式下的第 2 頁

﹒輸入覆3竟高 ， 參闇第 44 頁

﹒照準反對種鏡

因 E) : 至j貝��2模式
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4、

<; 

< F i n e a v e r a g e  > 

S d . s t " S H V T H E O → P  2 

_ c二:::::> c::::::> c二2

‘‘J﹒
《MW
呵，缸

，.
qJ

 

•
••

 

-
m
"
"

 

內U
內U

P『d
呵，ι司
向Jh

AU『
.
.

 

句唔4•
•••

 

m川W

-
9&
mu

 

司ζ
.
.

 

•

 

l
nu
nu

 

向Muw
m悅MW門門

A
A

 

S
Z
H

 

平安 鏡 l 

「SIt - jsL J 于 L JJz一 i

c::::::> c::::::> c二=::> -
-

qd
內U
弓，ι

1
3

 
••

 

m
"
"

 

向Hv
nHM

可J
內Jh
肉，h

p同》
.
.

 

FhJ
內HHW
肉HV
『‘jw
《Hu，

兩“可

-
zd
nu

 

nhuv
nhv

 

nr

 

R
O

 

t
A
A
T

 

H
Z
H
S

 - c::::::> c:二:::> c二三2

﹒ 最大 的 垂 直 角 : 從地 平 線 上 起 的 。

( 測 量 值極 喂 (Ht. ) j: 9999.999m) 

因 -島 ， 但g 或 也露B

: 開始測距 ( 停止測量 〉

﹒照準臣 標物

巴 ID3 I1D
頁

一一一第zz

 � .， : 開始懸高測量

臣 標物的 高度顯示於第一行

� tdl!l>> 停止懸高測量
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、

‘ 

使 用 資 料 記 憶 功 能

1 6 .資料記憶功能 [G" 79 

16. 1 輸入 /刪除 /查閱 座標 資料!o" 80 

16 . 2 查 閱儲存於記憶體上 的 座標 資料 。83

﹒ 77 • 

。



. 
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、可

'. 

1 6 . 座 標 資 料記 憶 的 功 能

e SET F 能 將 座 標 資 料 儲 存 入 記 憶 體

儲 存 的 座 標資 料可作為測 站 座 標後 視 站 座 標 ， 己 知 點 座 標和 放 標 座 標 。

﹒ 利 用 此 功 能 ， 參 閱 P. 1 1 8 配 置 也盟3 的 功 能 。
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1 6 . 1  輸入 / 刪 除 座標資料

. 要 將 座 標 輸 入 記 曙 體 或 將 記 憶 體 中 的 座 標 資 料 刪 除 執 行 下 列 步 驟 :

﹒ 注 意 : 輸入座標資料

‘且函，

C 0 0 r d .  

、 ， e '.V 
.2. . 3 .  E x i t 

_ c:=:::> <==> <==> 

Coordinate data input mode 

N :+0 0 0 0 0 O. 0 0 0 
E + 0 0 0 0 0 0 . 0 0 0  
Z + 0 0 0 0 0 0 . 0 0 0  

圖 r . . ↓ .  • .• E n t e r  

._ _ _ c二二〉

| ﹒ ↑ 圓 . ! . .→. E "  t e r I 
<==> c二::::> C二二二， -

c () ') r d 
r'J e .  l ' 八 I j ， .， 、 I�， 1: 1 

. � .  s ↓ .  • .• E n t e r  

_ _ _ c二2

.在任意模式下的任一頁

因 也m
: 至座標資料記憶模式

尚餘的記憶容量

固 CUJ

﹒ 數字增加 CID

﹒ 數字增加 CÜJ

. 數字增加 CIID

囡 輸入 N 座標
自 �

N 座標 己設定

﹒闇樣的方式輸入 E 座標與 Z 座標

顯示先前輸入的號碼 + 可

區輸入點號
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、

. 1 .  . ↓ .  .→﹒ E n t e r 

c::=:::::> c二二::> C二二:::::> �

﹒ 可 輸 入 100 個 點 座標資料

因 � : 點號己輸入
( 回到座標資料記憶模式 〉

﹒ 座 標 資 料 輸 入 範 置 : -999999 .99 至 999999 .999m
. 座 標 資 料 最 小 輸 入 0.001m
﹒ 點 號 輸 入 範 置 至 99999999
. 資 料 儲 存 期 限 . 約 1 星 期
﹒ 跳 離 輸 入 模 式 : 還� ( 至 基 本 模 式 〉

e;rm 

﹒ 注意 : 刪除座標資料

1 2 3 4 5 6 7 9  
1 2 3 4 5 6 8 0 

自 . . 八 1 _ 1 _  F.: n t e r 
� � � �  

.在任意模式下的任一頁

固 CmD : 至 座 標 資料 記憶模式

尚餘的記憶容量

因 fiJ l
: 至座標資料刪除模式
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﹒ 刪 除 所 有 資 料 皮包，

AL L C o o r d . d a ♂ 

d e l e t e  O K  
Y e  N o  

__ c=::) c=::) c:三D 固 (m : 刪除所有資料
( 回到座標資料記憶模式 〉

﹒ 刪 除 想 要 刪 除 的 資 料 ， 按 .1 I • 1. I 來 選 擇 ， 顯 示 於第一行 的 點 號 ，

自日 ;為 要 刪 除 的 ， j安 �

C o o r d . N o . 1 2 3 4 5 6 7 8 

d e l e t e  O K  
Y e  s N 。

__ c二::> c::::) c:二2 固 rm
: 刪除顯示的座標資料
( 回到座標資料記憶模式 〉

﹒ 當 選 擇 、 2 刪 除 座標資料 ， 聽 到 一 聲 嗶 聲 旦 螢 幕 未 改 變 時 ， 表 示 記 憶 體 中 無
資 料 。

﹒ 跳離 此 模 式 按 包盔� ( 回 到 基本模式 〉
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1 6 .2 查 閱 儲存於記憶體 中 的 座標資料

e SET F 能 顯 示 儲 存 於 記 憶 體的 座 標 資 料

﹒注意 : 查閱座標資料

æãD 
Coordinale data memo 

" 、 i、 ， ! 
d ι ".. t 。

3 .  
. 1 .  . 2 .  11 . 團 E x i t 

C二二::> C二二二) - �

1 2 3 4 5 6 7 9  
1 2 4 5 6 7 8 0 

. ' .  E n t e r  
__ c二::> C二:::::>

| 圖 ↓. . t .  t 門 t e r I 
� C::二三:> c二二� -

I l  1 2 3 4 5 6 .  7 8 9 
E 一 1 2 3 4 5 6 . 7 8 9
Z 1 2 3 . 4 5 6 

. . . 喝 ‘ 閉 E x i t 

__ c二::::> c::二〉

| ﹒ ↓ .  . ↑ 圓 I . ， t  I 
C二三� C二二二) C二:::::> -

.在任意模式下的任一頁

因 CmD : 至 座 標 資 料 記憶模式

固 ， " Þ: 至座標資料萱閱模式

﹒ 至上一點 . .， 
. 至下一點 : (][j 

因要重闋的點號顯示於第一行

因 � : 選擇點號
﹒ 至上一點資料 : 4 .， • 
. 至下一點資料 : (][j

因顯示需要的座標資料

因 � : 結束
( 回到座標資料記憶模式 〉
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發 現 並 解 決 問 題

17 . 錯 誤 訊 息 IJJ 87 

18 . 檢 查 與 校 正 IJJ 89 

18. 1 管氣泡a 89

18.2 圓氣泡u9 1

18.3 傾斜感應 器u9 2

18. 4  分畫1板u9 6

18. 5 光學對心 器u10 0

18. 6 測距檢查流程圖u10 2 

18.7 視 距加 數u10 3
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17 . 錯誤訊息

﹒ 測 量 時 若 出 現 i' 到 錯 誤 訊 患 ， 請 看 下表 。

﹒ 苦 中自 周 的 錯 誤 訊 患 重 撞 出 現 或 出 現 其 他 訊 息 ， 請 聯 絡 Sokkia 代 理 題 。

訊 fg 山、 j 蓄''"、 義 i 解 決 之 道

狀 況 不 良 稜 鏡 照 準 不 佳
再 次 精 確 地 照 準 種 鏡 ， 確

認 返 回 訊 號 後 再 次 測 量 。

| 克 電 或 更 換 已 充 飽 電 的 電
電 池 電 壓 太 fß: I 

I BDC25 電 池 電 壓 太
: 低 ;也

於 懸 高 ;�Ij 量 或 測 量

雨 點 間 的 平 距 時 ， 照 準 反 射 稜 鏡 ， 再 次 ;�.IJ 量

首 次 測 量 的 斜 距 發 斜 E巨
無 資 料 生 錯 誤

記 憶 體 中 無 座 標 資
料 或 特 定 碼

超 出 補 償 範 圍
;�，Ij 距 時 . ft頁 角 超 過

l 再 次 整 平 SET F 
士 3 '

| 懸 高 ;�.IJ 量 時 ， 垂 直

數 值 超 出 範 圍
: 角 大 於 :t 89 。 或 ;�.IJ
! 得 的 距 離 大 於

按 STOP 停 止 測 量

i 9999 .999m 

I RAM 被 刪 除
儲 存 於 記 憶 體 中 的

l 資 料 已 被 刪 除
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訊 惠 ( 意 義 | 解 決 之 道

於 測 量 之 初 或 測 量
無 返 回 訊 號 間 ， 完 全 無 返 回 訊 號 ! 再 次 精 確 地 照 準 稜 鏡

| 或 已 被 阻 擋

l 開 始 測 量 2 分 鐘 內 並
無 接 收 任 何 法IJ 得 的 距
離 資 料 ﹒ 或 1 分 鐘 無 確 認 返 回 訊 號 後 再 次 測 量
法 撞 得 測 量 的 距 離 資
料

傾 角 超 出 範 圍
x- > 斗 + 傾 角 超 過 土 3 ' 再 次 整 平 SET F 
y- .1. < + 

測 量 水 平 角 時 發 生 錯
再 次 設 置 水 平 度 盤 指 標E100 

誤

E101 |
|

測
誤

量 垂 直 角 時 發 生 錯
再 次 縱 轉 望 遠 鏡 一 周

* 若 SET F 望 遠 鏡 或 照 準 部 旋 轉 每 秒 超 過 4 迴 搏 ， 則 會 顯 示 ，在100" 或 吧101 " 之

錯 誤 指 示 。
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1 8 . 檢查與 校正

﹒ 測 量前與 測 量 中 ;意 宣 期進行檢查及技正 。 此 外 ， 若儀器長期儲存 、 搬 運 或 因
強 烈 震盪 而懷 疑 儀 器 受 損 時 ， 請樓 章 之 。

﹒ 請 (衣下列 )11員同事 執行橫董

1 8 . 1 管 氣 泡

﹒ 管 氣 泡 的 玻 璃 宮對溫度 變 化 或 震 盪極 為 靈敏 。

檢查

C 

A 心
\G其更�0}

氣;包移動方向

A B 

1) 轉 動 照 準部使得管氣泡與整平螺絲
AB 所形成的直線平行 。

使 用 整 平 螺 絲 AB ' 使得 管 氣 泡 居
中 ， 氣泡以順時鐘方向沿整平螺絲移
動 。

2) 鬆 開 水 平 固 定鈕 ， 轉動照準部
90 0 ， 使得管氣泡與整平螺絲 AB
所形成的直線垂直 。

3) 使用整平螺絲 C ， 使管氣泡居中 。
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校正

C 

\� 

調整整平螺絲

|@墮歪扭 |
圖.. 1/2 

詞整校正螺絲l

pE豆�ø
圖， 中心

4) 轉 動 照 準 部 180 。 並檢董氣泡 的位
置 。

若氣j包仍然居中 ， 則無需夜正 ， 若氣
泡末居中 ， 校正如下 .

5) 利 用 整 平 螺 絲 c 來校正一半的氣泡
話位 。

6) 以校正棒調 整校正螺絲來校正另一半
的氣泡移位 。

氣泡以順時鐘方向沿校正螺絲啟動 。

7) 重覆 1) 至 6) 步驟 ， 直到照準部於任
何位置時 ， 氣泡皆能居中 。

若氣j包無法居中 ， 請聯絡 SOI<kia 代
理脅 。
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18 .2 圓 氣泡

檢查

校正

團氣i包
校正螺絲

1 ) 對管氣泡進行技正或使用管氣泡小心
地整平儀器

2) 檢 查團 氣 泡 的位置 ， 若團 氣j包仍居
中 ， 則無需校正 ， 若團氣泡宋居中 ，
校正如下 :

3) 確認團氣泡遠離中心的方向

4) 鬆開距離氣泡中心最遠之校正螺絲

5) 調整 3 個校正螺絲直到每個的張力都
一樣且氣泡居中

﹒ 過 度 鎖 緊咬 正 螺絲 會 損 壞 團 氣 泡 ， 校 正 螺 絲 的 張力 不 平 均 可能意指著校正無
效 。

若氣泡無法居中 ， 請歸結 Sokkia 代
理 禹 。
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1 8 . 3 傾斜感應器

. 當 儀 器 已 適 當 莖 平 時 ， 若 有 傾 斜 O 點 誤 差 ， ft頁 角 不 為 O 時 ， 則 韋 造 成 角 度 誤
差 。 此 種 傾 斜 O 點 誤 差 可 檢 查 與 校 正如 下 :

檢查

Basic mode 

P r e s s  f u n c l i o n 

k e y s  1 0  s e l e c l  

。 p e r a l l o n

E D M  T H E O  S 一 o C O N F  

c:=:::> c:=:::> c:=:::> _ 

Setting mode 

2 .  T ， l t  c o r r e c t ， o n 
3 .  K e y  s e l e c t  

. 1. . 2 .  . 3 .  

c:=:::> _ c:=:::> c:二三〉

TiIt sensor checking mode 

9 0 ' 0 0 ' 0 0 " 

月/』...

 

'
，

 

'
，

 

nH》
《HV

-

AU呀
?』

nu

 

'
'

 

ηυ
nυ
nU

 

nHu
內H

.

 

3

 

-
.
.

 

門叫
nu
n》

、

一

門U/
X
Y

 

角，ι
t

 

nn
4l

 

A
l

 

H
T

 

﹒小心整平 SET F 

.在基本模式下

因 � : 至設定模式

因 • ，...1 1 : 至傾斜感應器檢查模式

第 1 行 : 水平角
第 2 行 x 方向的傾角
第 3 行 y 方向的傾角

﹒先等幾秒後 ， 直到1頃角讀數種霆 ， 記
下jt員角讀數 X1 末日 Y1 。

﹒ 參 照 顯示 的 水平 角 ， 鬆開水 平 固 走
鈕 ， 轉動經緯儀 180 0 . 再鎮緊水
平盟章鈕 。
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，一=

e.9. :  X2 = 40 
Y2 = -20 

e.9.:  
X di rection = (-20+40) 12= 1 0  
Y di rection = {-40+(-20)} 12 

=-30 

| O S E T  E x  I t /  

c二三三:) c::=:::> c=:二) -

校正

| O S E 1  E x i � 
- � � <==二二〉

Tilt sensor adjusting mode 

0 ' 0 0 ' 0 0 " 
T i l t  X 0 ' 0 0 ' 4 0 " 
> F l Y - O ' O O ' 2 0 " 
S E T 

_ c二二:::> c二二:::::> C二二三〉

H A R 0 ' 0 0 ' 0 0 " 

T i l t  X 0 ' 0 0 ' 4 0 " 

> F 2  Y - 0 ' 0 0 ' 2 0 "  1 2 

.當jt頁角讀數種走後 ， 記下傾角 讀數
X之 末日 Y2 。

﹒計算補價值

CX1 + X2) 2 
CY1 + Y2) / 2  

若補價值 CX 和 Y) 小於等於 土 司。
則無需校正

因 缸皂白 : 完成檢查

﹒苦其中一個補價值大於 = 10" ， 則感
應器指標需校正如下 ， 在此情況下不
按 mD

因 組ED
: 至傾斜感應器校正模式

水平角變為 o

因 E宣3
. 記憶jt頁角 X2 和 Y2
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H A R  1 8 0 ' 0 0 ' 0 0 " 
T i l t  X 0 ' 0 0 ' 4 0 " 

> F 2  Y - 0 '  0 0 ' 2 0 " 
S E T E x i t 

_ c=::::> c:=::::> c:=::::> 

司4••

 

'
，

 

nu

nuv

nHW

 

A傅

月J-

AU『

4
 '
，

 

AU
nu
nυ

 

=

o

o

 

v'

 •

•

 

內HW

《HU

-



內0

.

qd

X

Y

 

、‘Jnv

.i.

 

=

l

 

x

l

 

TE

 

e.g.: Tilt 0 point data 
X = 398 
y = 440 

E n  t e r E X I t " " 1  
c:=::::> c=::::> c:=::::> ---

E n t e r E x i t 
c::::二::> _ c:=::::> c=:二〉

auv-
AU圖OE

 

m
圖

鬥苟且
n
團
"

自'
，

n
u

-
URn
-

的-
o

hH

 

•
.

 

nLW圖-
nυ

 

rM

 

0
.

o

 

c-
-

nH

 •

•

 

ou
-

n
U

 

FO--
no

 

t--
FU-
-

。. 0 0 ' 0 0 " 

Y - 0 '  0 0 ' 1 日 .. 

生?

﹒ 鬆 開 水 平 固 定鈕 ， 參照顯示 的 水 平
角 ， 轉動照準部 180 。

因 當!頃角讀數穩定時 ， 1安 SET
: 記憶 X2 和 Y2

第一行顯示傾斜 O 點資料
若傾斜 O 點資料大於 400 二 120 ' 
停止校正

可t

因 .. 
: 停止校正
( ð青1話*� Sokkia f弋理 高 〉

若等方金或小於 400 土 120 ' 繼續

校正 ， 不必按 .. 

固 amn : 設定傾斜 o 點資料
( 回到傾斜感應器檢查模式 )

顯示校主遁的新傾角值 X 和 Y
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。 . 0 o ' 0 0 " 
X - 0 '  0 O '  1 0 "  
Y O '  0 0 ' 0 0 " 

e.9.: X4 = -1 0  
Y4 = 0 

e.9.: 
X direction = {O+(一1 0)} /2 = 一5
Y direction = (一1 0+0) /2 = -5 

| o  S E T E 咒 I t 
c:::::::::> c:=二� c:::::::::> _ 

Setting mode 

C o n f i g u r a t i o n 

T i l t  c o r r e c t l o n 

3 .  K e y  s e l e c t  

. 1 .  . 2 .  . 3 .  

﹒ 跳 離 此 模 式 : 位置，

.當jt頁 角 讀數穩定時 ， 記下傾角 值 X3
末日 Y3

﹒鬆開水平固走鈕 ， 轉動照準部 180 。

.當 jt頁角 讀數穩定時 ， 記下傾角值 X4
末日 Y4

﹒計算補價值

(X3 + X4) / 2  
CY3 + Y4) / 2  

若補價值 (X 和 Y) 等於或小於士 吧
校正 已完成

因 @!D : 完成檢查
( 回 到設定模式 〉

﹒若其中一個補價值大於 ..;.. 10" ， 重複
位正步驟 。

﹒ 若 重 覆 校 正 後 ， 捕 價 值 仍 大 於 :::!::: 10 " ， 請 聯 絡 Sokkia 代 理 高
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18 . 4分劃板

﹒ 此 校 E 非 常 精 密 ， Õ!:l: ð青 聯 絡 Sokkia 代 理 商

檢查 1 < 分劃棋是否垂直於水平軸 >

1 ) 小心地整平 SET F 

選擇並照準一清楚的 目標於分劃披十
字絲的 A 點 。

2) 轉動 望還鏡的垂直微調鈕 ， 直到目標
移至分劃板的 B 點 。

檢查 目 標 是 否仍然位於十字絲上 。
若 目 標偏離中心線 ， 校正如下 :

校正 1

分 劃 被
校 正螺 絲

3) 取下望遠鏡分重的反蓋 。

分重IJ板 J室這� � 
蓋子 \� ?他

�- \�，JI 
�

/ 

4) 使用技正棒輕輕地鬆開一個垂直和一
個水平的校正螺絲到一定的量 。

y

 

正
的叫
支
記

5) 置放一小片塑膠或木片於上面的校正
螺絲架的一邊 ， 充當緩衝器 。

6) 由 自 鏡看 ， 並且輕敲塑膠或木片來轉
動分重U板 。

7) 同樣的量重新鎖緊在第 4 步驟鬆開的
兩個校正螺絲 。
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注 : 過直鎮緊咬正螺絲會損壞分劃棍 ， 校正螺絲之不平均張力 可能慧、指分劃板
校正無效 。

8) 利 用 上述步驟 1) 和 2) 檢查分劃板是

否 垂 直 於 水 平 軸 ， 若需 要 ， 重復校
正 。

9) 裝上分重』板蓋 。

注 : 校正後 ， 執行分劃牛皮位置之檢查與校正如 下 :

撿查 2 < 垂直和水平的分劃板十字絲位置 〉

Z A  9 0' 3 0 ' 2 0 " 
H A  R 1 8' 3 再 ， 0 0 " ' 2 

e.g， . 
水 平 角 A1 = 1 8 c 34 '00" 
垂 直 角 81 = 90 c 30'20" 

用倒鏡照準

2 A  2 6 9 ' 3 0' 0 0 " 
HA R 1 9 8 ' 3 4' 20 " 

e.g.  
水平角 A2 = 1 98 。 缸'20"
垂 直 角 82 = 269 c 30'00" 

• 2 

1 ) 於距離 SET F 100m 虛架設一明確的
目 標 ， 小 心 整 平 SET F . 聞 機並設
置水平與垂直度盤指標 。

2) 用正鏡照準目標 ， 讀取水平角 A . 和
垂直角 B 。

3) 用 1至1 鏡 照 準 目 標 ， 讀取水平角 A2 和
垂直角 82 。
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8.g . .  
水 平 角 A2 - A1 

= 198  c 34 '20" - 1 8  c 34 '00" 
= 1 80 c 00 '20" 

雲 直角 82 + 81 
= 269  c 30'00" + 90 c 30 '20" 
= 3 60 c 00'20. 

校正 2

4) 計算 A2 - A1 和 82 + 81 

A2 - A1 應在 180 。 二 20" 之間
82 + 81 應 在 360 。 三 20" 之間
若重看這些步驟數次後 ， 其差值仍超
過 三 20" ， 校正如下

注 意 : 移動分劃板十字絲會影響測距 ， 切 切移動分劃板超過 20"

8.g. .  
水平角 A1 = 惜 。 34 '00"
垂 直 角 81 二 的 。 30'10"
水平角 A2 = 198 • 34 '20" 
垂直角 82 = 269 c 30' 10"  

Z A 2 6 9 " 3 0 ' 0 0 "  

HA R 1 9 8" 3 4 ' 1 0 " 

分 晝1 板
校正螺絲

分 畫IJ 。1

I 2 

5) 計算水平角 A 和垂直角 B

A = (A2 + A1 ) / 2 + 90 c 

8 = (82 + 81) / 2 + 1 80 。

6 ) 仍用 1至U�竟照準目標時 ， 使用水平和垂
直微詞鈕調整顯示的水平和垂直角如
上述數值

7) 由望遠鐘書 ， 分畫』板現在己從目標物
輕 微 地 轉 疇 。 取 下望遠鏡的分劃板
主s: c =-

8) 將垂直的分劃被十字絲移向目標物 中
心 ， 再利用技正棒鬆開上還與下邊的
校正螺絲 。
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向右移
圖，

@

日
ω

@

回
心

將分畫1平反裙至 右邊 ( 左 )
。非常輕地鬆開左 ( 右 ) 校正螺絲
@等量地鎖緊右 ( 左 ) 校正螺絲

移動水平的分劃板十字絲向 目標物中心
鬆開石還與左邊的校正螺絲

將分劃板向下 ( 上 ) 移
。輕輕地鬆開上 ( 下 ) 校正螺絲
@等量地鎖緊 下 ( 上 ) 校正螺絲

φ 囝 (@)

@ 巴 (CD) ( (  ) 表相反方向 〕

〔 注 過度鎖緊校正螺絲會損壞分劃 板 。 校正螺絲的不平均張力可能意

指分劃板校正無效 。

9 ) 最 後 ， 如 前所 述 地 鎖 緊上下校正螺
絲 。 檢查分重肘反位置並童中夏步驟直到
兮劃板靠近目標中心 。

10) 裝上分劃板蓋
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18 .5 光學對心器

檢 查

校 正

(j) (@) 

@ ((D) 

1 ) 小心地整平 SET F 並正確對心

2 ) 轉動照準部 180 0 ， 檢董;�IJ點在分劃
披上的位置 。

若測點仍 居 中 ， 則無需校正 ， 若j則 黑白末
在光學對心器的中心 ， 校正如下 :

3) 以整平螺絲矯正一半的偏差
4) 打開 光學對l心器分劃根蓋 ， 再以 4 個

校正螺絲校正另一半的偏差

5) 當測 點位於 ζ斗 〈弋7) 的直域時 :

。輕輕地鬆開上 ( 下 ) 螺絲 。
@等量地鎖緊下 ( 上 ) 螺絲 。

• 1 00 • 



6) 若測點位於賣線 ( 虛線 ) 的部份時 :

@輕輕地鬆開右 ( 左 ) 螺絲 。
@等量地鎖緊左 ( 右 ) 螺絲 。

注 : 過度鎖 緊校正螺絲可能意 指分劃被校正 無 效 。

7 ) 利 用 旋 轉儀 器 照 準 部 來槓查校正結
果 ， ;則點應位於分晝U1.反中心 。 若需要
校正 ， 則重復校正 。

8) 裝上光學對心器分劃板蓋 。
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18 .6 測 距檢查流程 固

﹒ 執 行 下 列 流 程 置 也 步 驟 。 若 顯 示 錯 誤 訊 患 ， 請 聯 絡 Sokkia 控 措 窩 。 ( 設 走 重要

數 NO.1 為 " 重 種 ;�IJ 畫 模 式 " 並 設 定 書 數 NO.1 6 " 固 i要 功 能 off"

檢查

< 
巨〉

< 

開 始

整 平 與 聞 機

有 否 聽 到 笠 響 7
F 

7jç .ë三 角 與 垂 直 角 是 否 顯 示 "OSET"

是 否 顯 示 "Battery is low ! "  

設 畫 水 平 與 垂 直 度 盤 指 標 並 至 ;貝IJ �g 模 式

旦時 間 中 心 並 妓 Ci!Ð

訊 號 強 度 是 否 適 當

蓋 上 物 鏡 蓋

是 否 顯 示 "Signal off" 

打 開 物 鏡 蓋

;安 1m

"dist" 是 否 閃 I樂 ?

5 秒 f主 是 否 顯 示 距 離
i 

距 離 是 否 不 斷 顯 示 7

f安 m!J)
�� i進

i 完 成 儉 查
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18 .7 亨見距加數

• SET F 的 視 距 加 數 K 在 送 達 前 是 校 正 為 o ' 但 是 視 距 刀口 數 會 隨 著 時 間 改 變 ，

故 每 隔 一 段 時 間 需 做 校 正 ， 以 修 正 測 得 的 距 雄 。

確 認視距刀口數最可靠的 方 法 是 在 一 己 建 立 好 的 基 線 測 試 SET F ' 若無法找到基

線 ， 請執行下列步驟 。

注 意 : 架設儀器和照準 目 標的誤差會影響視距加數的 決 定 ， 所以儘可能小

心地執行這些步聽 。

約 100m l 1 ) 在平坦的地面選擇 A 和 B ' 其距雖約

A 
100m ' C 為中間點 。

• 2) 架 設 SET F 於 A 點 ， 種鏡於 B 點 ，
A C B 測量 A - B 的距離 10 次 。

3) 將 SET F 移至 C 點 ， 測量 C - A 和
C - B 的距離各 10 次 。

C B 4) 計算 AB 、 CA 和 CB 的平均值

5) 用 下到公式求視�E加數 K 值

K = AB 一 (CA + CB) 

6) 求得 K 值數次

若所有 K 值都大於 土 3mm ' 請聯絡
Sokkìa 經銷商

• 1 0 3  • 
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﹒ 確 認 程 鏡 高 和 儀 器 高 相 等 ， 若 I也 不 平 ， 使 用 自 動 水 準 儀 來 設 芝 溝器 高 。
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測量選 頂

19. 改 變儀器 參 數 。 107

20. 改 變 按 鍵 功 能 的 位 置 。 117

2 0 .1 配置按鍵功能 。 118

2 0 .2 叫 出 登記 的位置 σ 12 5 

(注)按鍵功能配置峙 r 輸 入 J 和 「 按鍵登記 J

闊的差異 σ 1 2 6  

21. 電 源 σ 127 

22 反 射 程 鏡 與 附 屬 配 件 自 129

• 105 • 
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19 . 改變儀器參數

﹒ 利 用 皮 鍵 操 作 改 變 儀 器 參 數 設 踅 來 配 合 測 量 需 求

﹒ 選 項 儲 存 於 記 憶 體 中 直 到 被 改變

No. � 會9主 數 選 1頁
。 * 重 複 ;�.IJ 量 與 精 ;�IJ

1 * 1 單 次 測 量 與 精 j則
;�IJ 距 模 式 2 到 9 2 到 9 次 測 量 的 平 均

2 精 測 與 單 次 測 量
3 字且 測 與 單 次 測 量

一 30mm*
2 稜 鏡 係 數 修 正 值

( 一 9 9 至IJ Omm) 
1 * 口1

3 距 離 單 位
2 ft 
1 * 不 修 正

4 地 球 曲 率 與 大 氣 折 射 修 正
2 修 正 (K = 0. 124) 
1 * 有 聲 響

5 返 回 訊 號 聲 響
2 無 聲 響
1 * 草草 E巨

6 距 離 模 式 2 平 距
3 高 差
1 會 度

7 角 度 單 位 2 gon 
3 口lil
1 * 六 頂 角 ( 平 頂 方 向 為 o 0 ) 

8 要 直 角 格 式 2 垂 直 角 ( 水 平 方 向 為 0 0 )
3 芸 直 角 ( 水 平 方 向 為 士 90 0 ) 

垂 直 度 盤 指 揮
1 * 轉 動 望 遠 鏡9 2 正 倒 鏡 照 準

水 平 度 盤 指 標
1 * 旋 轉 照 準 部10 
2 聞 機 時 為 o 0 
1 會 修 正 水 平 角 與 垂 直 角

1 1  ít頁 角 修 正 2 只 修 正 垂 直 角
3 木 修 正

12 分 畫t 板 照 明
2 I �畜

13 照 明 自 動 斷 電 1 會 ( 閉 控 鍵 來 開 關 照 自月
2 1 3 0 秒 後 自 動 停 止 照 明
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No 多 數

1 4  自 動 斷 電

15  鮑 率

1 6  回 復 功 能

17 座 標 格 式

1 8  最 小 讀 數

1 9  溫 度 和 氣 壓 單 位

* 原廠設定

從基本模式至設定模式

lñ Basic mode 

P r e s s  f u n c t i o n 

k e y s  t o  s e l e c t  

o p e r a t l o n 

E D M  T H E O  S 一 o C O N F  
〈二二二:::> c:=:::::> c二二:::> -

T i l t  c o r r e c t l o n 

3 . K e y  s e l e c t  

﹒ 1 . . 2 .  . 3 .  

_ c:=:::::> c二::::::> c:=:::::> 

選 :頁

1 * 停 止 操 作 30 分 鐘 後 自 動 斷 電

2 由 ;安 鍵 開 / 關

1 * 1 200baud 

2 9600baud 

1 * on 

2 。ff

1 * N，E，Z 

2 E，N，Z 
1 * 1 " (0.2mgon / 0.005mil) 
2 5 " ( 1mgon / 0.02mil) 

1 * OC ，hPa 

2 。'C ，mmHg 

3 下 ，hPa / o F ，mmHg / o F ，inch Hg 

.在基本模式下

因 G認B
: 至設定模式

因 CD士，
: 至主多數設定模式

顯示第 1 個多數
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﹒ 利 用 下 列 按 鍵 還 l頁

至 下 一 個 多 數 cl固D
至 前 一 個 參數 . 1M I 
改 變 選 項 cm 

Parameter setting mode 

a v e r a g e  

- t .  E [) 1 T 

C二三::::> _ c:=:> 
f i n e a v e r a g e 

f i n e s i n g le 

s i n 9 1 e 

﹒ 1 .  . 2 .  . 3 .  E x i t  

: Fine & average 
t h e  n u m b er o f  t i m es 

。

闖 ↑ . .↓. E "n I e r 
c二二二， c二二::::> C二二二， -

至 設 定 模 式 .. 
至 基 本 模 式 .. 

No. 1 測距模式

. 2 . : 精j則與單測

. 3 . : 粗測與單;��
Exit 保留先前選1頁

• i 圓 : 數字增加
﹒ ↓ ﹒ : 數字減少

o 重復測量
單次測量

2 to  9 選擇測量次數並顯示其平均 值
Enter 設定其值

I .1 .: 至下一項 • .1 ， 至 No. 1 9 鐘， 至設定模式
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NO.2 稜鏡係數修正值辱、安
. P r l s m c o n s t a n r  

P C =- 3 0 m m  

﹒ ↓ .  .↑. E D I T  E x i t  

﹒ 輸入範置 : - 99 至 Omm
. 最小輸入 1mm

. 1' . : 數字增加
圖 ↓ 圖 : 數字減少
圓 → ﹒ : 至 下一嘲
Enter 設定其值

﹒ 每 一 種 不 同 型 式 的 稜 鏡 有 不 同 的 穫 鏡 係 數 修 正 值 ， 根 據 使 用 的 穫 鏡來 設 定 程

鏡 係 數 修 正 值

Sokkia 種 鏡 的 稜 鏡 係 數 修 正 值 如 下 :

AP01S + AP01 

電》←這會
修正值 = -30

I I1 1 : 至下一項

AP01 

@ 
修正值 = -40

• .， 1 : 至上一項

CP01 

@ 
修正值 = 0

G窟， : 至設建模式

NO.3 距離單位

主啊
.D i s t a n c e  u n l 

付1 e t e r 

﹒ ↓ .  . t .  E D I  T E x  i t 
c:::::::> c二二::> _ c二二三〉

;失去 』
髮 I 2 . f e e t 

早已'.1
海青 | ﹒ 1 . . 2 .  E x i t  
k玄3

. 1 . : 公尺
﹒ 2 . : 英呎
Exit 保留 先前選頂

I I1 1 : 至下一項 I .， I 至上一項 mD 至設定模式
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No.4 地球曲幸與大地折射修正

• C + R 0 r r e ( 1  0 1 1 
N 0 

1 .  N 。

2 .. Y e  s 

. 1 .  

I1 t : 至 下一頭

圖 2 .

b e e p 

2 . 

• 因 2 • 

I1 1 : 至下一項

E x i t 

， .， Þ : 至 上一I頁

No.5 

E X I t 

， .， t : 至上一項

﹒ 參閱 P.135" 附 錄 3 地 球
曲率與大氣折射修正 "

. 1 . : 不修正

. 2 . : 修 正 (K = 0.142) 
Exit 保留先前選項

(D : 至設定模式

返 回訊號聲響

. 1 . : 有聲 響
﹒ 2 . : 無聲響
Exit 保留先前選項

C盟0 : 至設定模式

No. 6  距離模式

d " f il U I t 

. 3 .  E x j t 

I1 I 至 下一l頁 ， .， Þ 至 上一項

• 1 1 1  • 

. 當不設走 回復功能時 ， 聞機
後選擇測離模式

﹒ 1  • : 斜距
圖 2 . : 平距
圓 3 . : 高 差
Exit 保留先前選項

(ã!!D : 至設軍模式
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.A n g l e 門 I I 
d e g r e e 

﹒ ↓ .  . t .  E D I T E x i t  

c::=:> c=:::::> _ c:二2
平:.)

l . d e g r e e 

f人 I 2 . 9 0 n 

法[ 1 3 .  m i 1 

No.7 角 度 單位

"�Pi I 圖 1 . . 2 . . 3 .  E x i t  

回 1 • : 度
﹒ 2 .  : gon 
. 3 . : mil 

S\� Exit 保留先前還l頁

CILJ : 至木- 1頁 ， I1 . : 至上一項 4D : 至設定模式

.V a n g l e  f o r m a t 
Z e n i t h 

- 1 .  .↑. E D I T  E x i t  

c:立D c=:::::> _ c=:::::> 

2 .  H .  0 . . . 3 6 0 
3 H . +/- 9 0 

No.8 垂直角格式

. 1 . : 天頂方向為 O 。
﹒ 2 . : 水平方向為 o 0 l . 3 . : 水平方向為 士 90 。
Exit 保留先前還項

﹒天1頁 o 0 

270' 

惘。-

I1 t : 至τ-I頁

﹒水平 o 0 

90' 1 80' 

﹒水平 之 90 。

90' 90' 

O' O' 

270' -90' 

I1 . : 至上一項 @!) : 至設定嘆式

• 1 12  • 
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! n d e X I 鬥 q
A u t 。

﹒↓. .↑. F D I I E x i t  

� C二:::> _ c=:> 
1 1 . A u t o  
1 2 . M a n u a l 

. 1 .  . 2 . 

NO.9 

E x i t 

I .， . : 至下一項 I •• . : 至 上一項

: n d 弓 . ， ÿ 
A u t 。

回 ↓ . . t 圖 l' Lt I E x i t 

� c::=::> _ c=:> 
，. 
p証;

今j
Fζ 

1 .  A u t 。
2 . M a n u a l 

. 1 .  . 2 .  

NO. 1 0  

E x i t 

， 11 . : 至下一1頁 .， . : 至上一項

垂直度盤指標

﹒ 參 閱 P133" 附 錄 1 " 用 正 倒
鏡照準來設置度盤指標

. 1 .  : 縱轉望還鏡

. 2 . : 正倒鏡照準
Exit 保留先前選項

G盟， : 至設定模式

水平度盤指標

. 1 . : 旋轉照準部
﹒ 2 . : 聞機時為 o 0 
Exit 保留先前選項

cm : 至設定模式

NO. 1 1 傾角修正

11 1 : 至τ-1頁

( H .  V ) 
(V ) 

圖 2 . . 3 .  E x i t 

•• . : 至上一項

• 1 1 3  • 

圖 1 . : 修正水平與垂 直 角
. 2 . : j堇倍正垂 直 角
. 3 . : 不修正
Exit 保留先前選項

G置D : 至設芷模式
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NO. 1 2  分劃板照明

- 1 .  . ↑ .  E D I T  E x i t  

c=:::> C二::::> __ c::::::::> 

獨置 I 1 . B r i g h t
蠶還 I 2 . 0 i m 

盤適 1 . 1 .  . 2 .  E x i t  

. 1 . : 明
圖 2 . : 8音
Exit 保留先前還l頁

， 1M . : 至下一項 • .， . : 至上一項 @!D : 至設定模式

NO. 1 3  照 明 自 動 斷電

. B a c k l i g h ! c o n ! r o l  

K e y  o n / o f f  

E x i t 

� __ c::::::::> 

. 2 .  E x i t 

， I1 ， : 至下一1頁 CILJ : 至上一項

. 1 . : 使用按鐘開關

. 2 .  : 30 秒後自動斷電
Exit 保留先前選1頁

(D : 至設踅模式

NO. 1 4  自 動 斷電

草動

3 0 m i n i m e o u  

1 .  3 0 m i n t i m e o u t 
2 . C o n t i n u o u s  

. 1 .  . 2 . 
. 1 . : 停止操作 30 分鐘後

E x i t . 2 . : 使用按鐘謂關
Exit 保留先前選:頁

I 1M I 至 下一I頁 I .， 至上一項 ‘ã:i[) : 至設定模式

• 1 14 • 
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NO.1 5 鮑率

AU U 

QW
2u

 

t

b
 

a 
r
內unu 

AU
呵，

u
-

L
h

 

•

 

- 1 .  . 1 .  E [1 I T  E x i t  

c=:::> C二:::> _ c:=:::::> 

Z | 1 : 1 2 0 0 b a 口
袋 i ﹒ ， . . 2. E x i t  

CILJ : 至下一項 CILJ : 至上一項

. 1  • : 1200 baud 
• 2 • : 9600 baud 
Exit 保留先前還項

<<D : 至設宣模式

2步步:
NO. 1 6 回 復功能

. R e s u m e  

Y e  s 

- 1 .  . ↑ .  E O I T  E x i t  

c二三:> c:=:::> _ c:=:::> 

這 I 1 . Y e sE 詩 2 . N 。

委討 回 ， . . 2 .  E x i t 

. 1 . : On 
圖 2 . : Off 
Exit 保留先前選頂

， .1 1: 至下一項 CiLJ : 至上一項 D : 至設定模式

見 傳令
NO. 17  鹿標格式

. C o o r d l n il t e  t o r m a t  

N .  E .  Z 

.1 I 至下一頁 .， J : 至上一項

• 1 15 • 

E x i t 

. 1 .  : N，E，Z 
﹒ 2 .  : E，N，Z 
Exit 保留先前還真

@:m : 至設定模式
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No. 18 最小讀數

.A n g l e  r e 弓 o I u t r 0 n 
5 - / 1 m g o n  

- ， .  . ， .  E D I T  E x  i t 

c二三二::> c::::=::> _ c::::=::> 
|1 1 . / 0 2 m g o n  
繃 1 2 . 5 " / l m g o n  

獨| 圖 1 . . 2 .  E x  i t 

. 1 .  : 1 "  
﹒ 2 .  : 5 "  
Exit 保留先前還真

OD : 至下一l頁 CILJ : 至上一項 (Dl : 至設踅模式

No. 19 溫度與氣壓單位

這泣
. T e m p  & P r e s s  u n r t s 

"C h P a 

1 . "C h P a 
學單單1 2 . .C m m H g 

3 .  N e x t 

圖 1 . . 2 .  . 3 .  E x i t 

c二::> c::::=::> _ c:::::::::> 
1 . oF h P a 
2 .  oF m m H  9 
3 .  oF i n c h H 9 

. 1 .  . 2 .  . 3 .  E x i t  

. 1 .  : T ，hPa 
團 2 . : T ，mmHg 
Exit 保留先前選票

. 1 .  : oF ，hPa 
• 2 • : oF ，mmHg 
• 3 • : oF ， inchHg 
Exit 保 留先前選項

， I1 . : 至 No.1 CJÐ : 至上一項 G!I) : 至設定模式

• 1 1 6  • 
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20. 改變妓鍵功能 的位置

e SET F 能 改 變 每 個 按 鍵 的 功 能 位 置 川軍t!) 除 外 ) ， 您 可 根 據 j泣 的 需 求 來 安 排

E建 盤 ， 如 此 可 減 少 按 鍵 次 數 和 避 免 錯 誤 。 !2 習 慣 使 用 的 功 能 位 置 將 使 您 達 到

最 大 的 效 率 。

目 前 的 位 置

在 功 能 配 置 模 式 下 ， 改 變 功 能 的 位 置

置位單丹

出
廠
設
定

使
用
者
位
置
2

使
用
者
位
置
可

-
「 輸 入 」 末日" 輸 入 " 和 " 登 記 " 的 差 異 ， 妻 間 P. 126 注 〕 按 鍵 功 能 配 置 哼 ，

• 1 17 • 
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2 0 . 1 按鐘功能配置

﹒ 下面 所 列 的 任一 功 能 可 配 置 於 任 意模 式 下 的 任一 頁 ， 在儲 存 此 位 置 後 ， 止七 位
畫 將 永 久 儲 存 直 至1 再 次 改 變 。 內 部 記 憶 體可 登 記 兩 組使用 者 位 置 ， 登 記 的 位
置 可 以 更 新 。

注 意 : 在改變或登記 新 的位置後 ， 先前儲存的 功 能位置將被清除 。

﹒ 下列 的 功 能 能 配 置 於 每 一模式 ( 經 緯儀 、 測 誼 和 放樣 )

一般功 能

-01:(.' 進 入經 緯儀 模 式
. 6誼﹒ : 進 入 j則 距 模 式
喔噩. 進 入 放樣模 式

CtI.)@lj 進 入 設走 模 式

E'D 至 下一 頁

.. ﹒ : 無 功 能
.II'M. 螢 幕 與 分 劃 板 照 明
包圍. 選 擇 工 作 檔

輸入/刪除/查閱測得的資料和座標資料和特定碼
4.11- 關 機

測 角 功 能

四

個

個

回

國

四

個

: 設 E 水 平 角 為 0度 / 設 置 垂 直 度盤 指 標
: 固 宣 水 平 角 / 解 除 固 踅
- 顯 示 傾 角
: 進 入 重 復 測 量 模 式
: 天 頂 角 末日 坡 度 百 分 比 的 置 換 (* 1 ) 
: 垂 直 角 和 坡 度 百 分 比 的 置 換 尸1 ) 
: 選 擇 右 水 平 角 或 左 水 平 角

• 1 1 8  • 
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則 2巨
: 選 擇 距 離 模 式

測距功能

_.rø' 
t'@U'. 

(8 = 斜 距 /什= 平 �E / V = 高 差 )

: 進 入 ppm設 定 模 式

: 重 擾 或 單 次 測 量 與 追 蹤 測 量 的 置 換

: 返 回 訊 號 的 積 重

: ft與 m的 置 換 5秒 鐘

: 查 閱 測 得 的 資 料

四

個

個

回

國

: 輸 入 測 站 座 標

: 輸 入 目 標 高 與 儀 器 高

: 輸 入 後 視 站 座 標 與 設 定 方 位 角

: 三 次 元 座標 測 量

座標測量

個

個

國

也

: 進 入 後 方 交 會 測 量 模 式

: 開 始 對 邊 測 量

: 開 始 懸 高 測 量

: 輸 入 放 樣 的 距 離

: 輸 入 放 樣 點 座 標
. 開 始 !故 距 離 的 放樣 測 量

: 開 始 jli� 水 平 角 的 放 樣 測 量

其他功能

國

四

個

@

@

個

個

(叮 ) 富 多 數 NO.8 設 踅 「 天 1頁 方 向 為 o 時 ， 顯 示 ì zA/ % J 

當 重多 數 NO.8 設 造 ? 水 平 方 向 為 O 或 二 90 0 時 ， 顯 示 ， VA/ % J 

• 1 1 9  • 
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注意 : ﹒按鐘功能配置

Basic mode 
P r e s s  f u n c t í o n 

k e y s  1 0  s e l e c t  
o p e r a l l o n 

E D M  T H EO S-O 

c:::二;) C二二::> C二三::::> -

1 .  C o n f i g u r a t í o n 

2 .  T l l t  c o r r e c t l o n 

3 .  K e y  s e l e c t  

. 1 .  . 2 .  . 3 .  
c:::::::> c:二三::> _ c:::::::> 

_ c:::::::> c二::> c:::::::> 

Function allocatin 
D í s t a n c e  

T h e o d o l l t e k e y  

3 .  S e t t í n g o u t k e y 

圖 1 . . 2 .  . 3 .  
_ _ _ c二::::::>

﹒ ↓ .  .r. .→圖 E n t e r 

_ _ _ c二2

.在基本模式 F

因(ii1曰 : 至設宣模式

因 CIIJ : 至按鍵選擇模式

因 c:D::) : 至功能配置模式
則距模式 : CDJ

﹒ 經緯儀模式 : (宜賓3
. 放樣模式 : 仁:I.D

囝選擇需要的模式

第 1 行二 第 1 頁 第 2 行= 第 2 頁
第 3 行 二 第 3 頁
﹒ 至下個功能 cu)
. 至上個功能 . 1. • 
. 至下一欄 仁110

因顯示需要的功能

固 GEE- : 1苓新位置輸入5己噫體

• 120 • 
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K e y  r e g l s t r a t ! o n 
1 .  u s e r  

2 .  u s e r  2 
. 1 .  . 2 .  E X I t 

_ _ c::=::::> _ 

Key selection mode 

Y

Y

Ve

 

au

au

a"u

 

bER

--m

LK

 

av

--‘

 

t

u

 

e

t

。

c

f1

月u

n

o

n

 

a

Au

i
 

t

o

t
 

qe

au

-a
 

l

h

e
 

nu

TE

Pa

 
﹒

 
司‘J

﹒ 登記為使用者 1 : ' '' _
登記為使用者 2 tJ • 

. 不登記 : (單B
囡登記*;'f位置至 「 使用書 1 j 或 「 使用

者 2 � 
( 先前登記的位置刪除 )
或跳離此模式而不登記
( 功能配置模式 )

﹒ 若 需 要 配 置 的 功 能 超 過 5 個 ， 在每一行 的 任 意 位 置 配 置 翻 真 的 功 能
. 若無 需 功 能 要 配 置 ， 配 置 心J

﹒ 至 設 定 模 式 : @m
跳 躍 此 模 式 遇!) ( 至 基 本模式 )

﹒ 位 置 儲 存 期 限 : 直到 下次改變 ( 聞 機 也 可 能 )
. 3 頁 可 配 置 9 個 功 能

. 當 使 用 座 標 測 量 的 功 能 時 ， 配 置相 闋 的 功 能
. 做 三 次 元 座 標 測 量 時 ， 自己 置田 和 §盟阱。也宙語

CII ( 輸入 目標高興儀器高 )
1:#1.[0'( 設置方位角 )
@盟!) ( 三次元座標測量 )
若未配置上述功能 ， 則使用先前儲存的資料

1故座 標 放 樣 測 量 ， 自己 置 包盈P 早日 <<-1e':4' 和包軍!)

甸園ID( 輸入放標點座標 )
G誼ml ( 開始水平角放標測量 )
e語也( 開始距離別蒙測量 )
若未配置上述功能 ， 則無法放標 。

﹒ 12 1  • 
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例 如 ﹒ < 改 變 功 能 的 位 置 >

. Ij!#@@ 至 後 方 交 會 測 量模 式

. 0團) : 輸 入 放 樣 點 座標

. (..1.，:ti1 開 始 水 平 角 放樣 測 量

. @l密密 (80一) : 開 始 距離 放 樣 測 量

. tm﹒ : 輸 入 目 標 高 興儀 器 高
$.I.)j!.) 開 始 三 次 元 座 標測 量

. " 必 需 包 含 才 能 達 到 上 面 6 個 功 能

Page 1 - P 2 R E 5 E C  5 一 o P 5 0  H A  

- Page 2 I → P I  5 0  H d  

Basic mode 

P r e s s  f u n c t i o n 

k e y s  t o  s e l e c t  

o p e r a t l o n 

E D M T H E O  5 - 0 

CiI'!lÐ : 至設踅模式

1 .  C o n f i g u r a t i o n 

2. T i l t  c o r r e c t i o n 

3 . K e y  s e l e c t  

. 1 .  . 2 . . 3 .  

lêl t : 至 1安鐘選擇模式

1) 在基本模式下 ， 按 @盟B

螢幕至設定模式

2) 按 " I 

螢幕至1安鍵選擇模式

• 122 • 
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• .， • 
: 至功能配置模式

Function allocatin 

1 .  D l s t a n c e  
2 .  T h e o d o l l t e  k e y  
3 . S e t t I n 9 0 U t k 'e y 
. 1 .  . 2 .  . 3 .  

• 1. 或 f 1. ， 
: 顯示 " → P2"

• 1 :  � 下欄

→ P  2 

圖 ↓ . . 1 .  .→﹒ E n t B r 

• 1. 或 ..
: 顯 示 明ES EC"
f . l : 至 下欄

→ P 2  R E S E C 

﹒ ↓ .  . 1 .  .→﹒ E n t e r 

重 復 步 驟 6) 來配置剩餘的功能

→ P 2 R E S E C S 一 。 一 P S 0 H A 
→ P 3 S O  H d  H t . C O O R D  

闖 ↓ . . 1 .  .→﹒ E n t e r 

3) 按 ， .， • 
螢書?是示要 選擇所需配量也模式

4) 按 . '1 • 
顯示現在的功能 ， 第 1 行的第 1 個位
置閃爍 ， 提示要選擇功能

﹒ 自己置一頁的功能 於一行 ， 並刀口上翻 頁
的功能

5) 按 .， . 或. .， I顯示 " → P2" 後
j安 . M .

第 1 行的 第 2 個位置閃爍 . i是示要選
擇功能

6) 按 I1 . 或 I .， 顯示 "RESEC"
後j安. M .

第 1 行 的 第 3 個位置閃爍 ， 提示要選
擇功能

﹒重復步驟 6) 來配置

" S -o P" • " S O  HA" . " → P3 坤

" S O-Hd" . "Ht" 末日 "COORD"
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G:i!m) 
: 將 位 置 輸 入 記 憶 體

K e y  r e g i s t r a t i o n 

1 .  u s e r  

2 .  u s e r 

. 1 . . 2 .  E x i t  

<<ã:ID : 跳 離 此 模 式

7) 1安 @imD
新的位置輸入記憶體 ， 螢幕詢 問此位
置是否登記入內部記憶體

8) 按CD

完成配置 ， 螢 幕 回 到功能配置模式
將此位置登記為 「 使用 者 1 J 或 「 使
用 者 2 J 按αD或 C圓D

﹒再按一次國回到設定模式 ， t安 @
至基本模式

: 在功 能 配 置模 式 下 → P3" 顯 示 在 第 2 行 → P1" 顯 示 在經 緯 儀 模 式 、 測

距 模 式 或 放 樣 模 式 。
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20 .2 叫 出 登記的位置

﹒ 原 廠 設 走 的 位 置 或 登 記 而 儲 存 於 記 憶 體 的 位 置 能 叫 出 。

注意 : ﹒ 叫出按鐘功能

Basic mode 

f u n c t i o n 

k e y s  t o  s e l e c t  

o p e r a t . o n 

E D M  T H E O S - O 

C三:::::> c:::::::::> c二二::> -

Co n f . g u r a t 1 o n 
T l l t  c o  r e c t . o n 

3 .  K e y  s e l e c t  
. 1 .  . 2 .  . 3 .  

c:::::::::> c::二::> _ c:三D

. 1 . ，  . 2 . 

c::=::> _ c::::::::> c::::::::> 

2 .  
3 .  d e f a u l 
團 1 . . 2 .  . 3 .  

_ _ _ c::::::::> 

.在基本模式下

因� : 至設定模式

� . I1 1 : 至1安鍵選擇模式

自I • .1 1 : 至 1安鍵功能叫出模式

﹒ 叫出 " 使用 者 1" 1 "  I 

. 叫出 " 使用 者 2" : C圓3

. 叫 出原廠設定 . I1 ， 
囡選擇需要的位置

( 按鍵功能模式 )

. 在 叫 出 登 記 的 位 置 後 ， 先前 儲 存 的 功 能 位 置 會 被刪 除 。

. 至 設 踅 模 式 : (ã!)
至 基 本 模 式 4B 

• 125  • 



D:\TEST2\12\1 20043 .CHP 

[ 注 ] 在按鏈功能配置時 " 輸入 " 與 " 按鐘登記 " 的差異

﹒ 改 變 按 鍵 功 能 的 位 置 的方 法 有 兩 種 。 知 道 如 何 正 確 地 運 用 " 輸 入 " 或 " 按 鍵 登

記 操 作 SET F 將 更 加 容 易 。

1 ) " 輸 入 " 新 的 位 置 或 登 記 新 的 位 置 :

在 輸 入 新 的 位 置 後 ， 功 能 顯 示 在 輸 入 的 位 畫 ， 直 到 下 次 改 變 。

2) 叫 出 登 記 的 位 置

在 登 記 位 置 後 ， 登 記 的 位 置 可 隨 時 被 叫 出

例 如 ， 假 如 某人 輸 入 另 一 個 位 置 ， 您 可 叫 出 您 所 登 記 的 位 置 。
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2 1 . 電 源、

e SETF 能 以 下 列 的 組 合 來 進 行 操 作 。

注意 : 使 用 SET F 僅 能利 用 此 處 出 現 的組合

BOC 1 2  •• 
p 

充 電 器
COC 1 4  (AC1 00V) 
COC14A{AC 1 20V) 
COC1 4D(AC220 
10 24V) 

[1 5hrs] 豆詩

內 部 電 ;也
BDC25 • 

�話

ρ 

εOC5 (OC 1 2V) 

� 電台
* ; 標 注重 設 備

無 ' 的 1頁 皂 為 還 講配備

充 電 話
COC27 • (80minsj 
(AC90 to 1 25V) 
COC31147 • 
[80minsj 
(AC180 to 264V) 

略已
CDC1 1 [1 5hrs] 
(AC 1 00 to 1 20V) 
CDC1 1 D/E [1 5hrs] 
(AC220 to 240V) 

起
COC29 [80mins] 
(AC90 to 264V) 
(double) 

g 
COC32 [80minsj 
(OC1 1 to 1 6V) 

( 實占菸 器 戶有 ) 

這已

注 意 : 不 管使用 哪一種外接電源 ， 8DC 25 電;也不能取 下 ， 以平衡其重量
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BDC 25 電 池

. 在 極 熟 的 溫 度 � 操作 ， 電 池 壽 命 宮 縮 短 ， 因 其 為 鎳 篇 電池

. 在 平 常 使 用 下 ( jE 度 為 20 0C ' 濕 度 為 65 % )  ， 電 池 的 可 充 300 次 。

. 電 池 存 放 的 溫 度 為 o OC 到 40 0C

﹒ 規 格 .

輸 出電壓 OC6V

容量 1200mAh

骨量1責 58  x 23 x 92mm 

重量 0.2kg

CDC27 CDC31 或 CDC47 電池充電器

﹒ 充 電 時 ， 充 電 器 會 變 熱 ， 此 為 正常 狀 況

. 如 何 充 電 : 將 充 電器 接 上 電源 ， 充 電 座 連 接 充 電 器 ， 將 電池 裝 在 充 電 座 ， 充

電 時 燈 光 閃 爍 ， 燈光 亮 著 時 ， 充 電 完 成 。

﹒ 充 電 溫 度 為 10 T 到 40 0C

﹒ 充 電 直 到 燈 亮 起

﹒ 規 4各 :

輸 入 : COC27 : AC90V� AC125V ' 50/ 60惜 ， 20VA 

COC31 ./ COC47 : AC180V� AC264 V ' 50/ 60愧 ， 20VA 

輸 出 : OC7 .5V ' 1 .2A 

在 25 0C 下 充 電 : 約 80分 鐘 (80C25 )

體 1畫 66 x 1 24 x 45mm 

重 量 : COC27 : 0.35Kg 

使 用 外接電源應注意事項

COC31 / COC47 : 0 .38Kg 

﹒ 確 認 汽 車 點 菸 器 的 輸 出 為 OC12V 及 其 負極 撞 地 。 使 用 汽 車 點 菸 器 時 ， 使 引 擎

保 持 君主 動 。

﹒ 使 用 EOC 2 前 ， 設 定 電壓 選 擇器 至 正 確 的 電 壓

• EOC 14 具 備 一 斷 電 開 闊 ， 當 短 路 或 正 負極 不 對 時 ， 斷 電器將斷電 ， 當 斷 電 開

間 沒 電 時 ， 打 開 橡 皮 蓋 ， 並 設 重 斷 電 器 開 間 ， 並 檢 歪 紅 色 的 標 誌 o
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反射稜鏡與配件

• Sokkia 所 有 的 反 射 程 鏡 和 自己 件 都 用 標 準 的 螺 絲 (5/8 " x 1 1 螺 紋 ) 使用 容 易 。

22. 

門
x3 

甜苦
…

:

a

hv
附

們晶。
…

H掛吾
…

..

 
治局一v
m

怎莘
叩

車1
@
川

. 2 w 曰
AP1 1 T 

有川小心

g 

APS1 1 P  APS12P 

. 上 到 所 有 裝 備 都 是 選 購 件

叫 : 改 變 儲 存 的 種 鏡 係 數 ， 參 閱 第 107頁

*2 螢 光 漆 的 反 射 5月 被 使 得 在 不 佳 的 觀 測 情 況 下 ， 照 準 更 清 楚 。
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使 用 反 射稜鏡注意事項

. 小 心 地 將 反 射 程 謂 對 正 儀 器 並 精 確 地 照 準建 議 中 心 。

﹒ 使 用 三 種 鏡 零 件 AP31 或 AP32 作 為 單 程 鏡 使 用 時 ( j到 : 近 日巨薩測量 ) 持 單 程 鏡

AP01 裝 在 鏡 架 中 間 的 洞 中 。

使 用 求 IU基座 AP41 注意事項

. 如 P. 89 " 1 8 . 1 管 氣 泡 " 所 述 ， 檢 查 AP圳 的 管 氣 泡

﹒ 參 閱 P. 100"18 . 5 光 學 對 心 器 " 檢查 AP41 的 光 學 對 心 器

﹒ 檢 查 "236" (SET F 的 儀 器 高 236mm) 顯 示 於求 心 基 座 AP41 的 視 窗

AP41 的 高度可調整如下 :

使 用 三 角 基座注意事項

@鬆開兩個 固 定螺絲
@逆時鏡方向轉動中心部分 ， 並解開它
@上下移動 ， 直到 "236" 顯示於視窗
@順時鐘方向轉動 中心部分 ， 鎖緊它
@鎖緊固芷螺絲

﹒ 利 用 AP41 的 管 氣 泡 來 調 整 三 角 基 座 的 團 氣 泡 ， 畫藝 閱 P.9 1 " 18.2 團 氣 泡 "
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附 錄

附 銀 1 用 正 倒 鏡 測 量 來 設 置 垂 直 度 盤 指 標

附 錄 2 使 測 距 達 到 最 高 的 準 確 度

附 錄 3 地 球 曲 率 與 大 氣 折 射 修 正

附 錄 4 標 準 配 件

附 錄 5 選 購 配 件

標 準 配 備

保 養

規 格

大 氣 修 正 值 圖 表

• 1 3 1  • 

σ 1 33 

[(F 1 34 

[(F 135  

σ 13 6  

σ 1 37 

。 139

σ 140 

[(F 141  

。 145
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附錄 1 用 正倒鏡測量來設置 垂 直 度 盤指標

. {象 所 有 的 經 緯 儀一樣 ， SET F 有 微 小 的 垂 直 指 標 誤 差 ， 為 f吏 角 度 測 量 達 到 最

高 的 準 確 度 ， 垂 直 指 標 誤 差 可 用 下 列 方 法 排 除 :

﹒ 設 定 書數 NO.9 為 「 手 工 的 」 → P.107

心巳

V 
6 0 ' 0 0 ' 0 0 " 

用 正 錯 照 準 目 標

G單》

nn
 

A

A

 

Z

H
 

v 
6 0 ' 0 0 ' 0 0 " 

用 倒 鏡 照 準 目 標

WD 

\

7μF」「c
-ui

 

j

 

/
令
山
Q
r
t

Z A  8 9 ' 1 0 ' 4 0 " 
H A R  2 4 0 ' 0 0 ' 0 0 " 1 2  

司/』••

 

1 ) 整平 SET F 
"V1 " 顯示

2) 用 正 鏡 (V1 ) 精確地照準一平距約為
30m 的 目 標

3) 按 OEÛ
"V2" 顯示

4) 鬆開水平固定鈕 ， 轉動照準部
1 80 0 ， 用 倒 鏡 (V2) 精確地照準相
同的 目 標

5) 皮 包B

垂 直 直盤指標 己設置好

﹒ 若問唔 ， 需重新設置垂直直盤指標 。
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附錄 2 使測距達 到 最 高 的 準確度

大 氣修正值

• SET F 用 紅 外 線 的 光 束 來 測 距 。 光 在 大 氣 的 速 率 變 化 乃 根 攘 ;Æ f室 和 氣 壓 ， 當

溫 度 變 化 1 oC 和 氣 壓 變 化 3. 6hPa 時 ， 距 離 會 改 變 1ppm( 1ppm 改 變 意 指 1km 的

測 距 會 產 生 1mm 的 誤 差 ， 百 萬 分 之 一 ) 為 使 測 距 達 到 最 高 的 準 確 度 ， 溫 度

和 氣 壓 必 須 用 準 確 的 裝 置 來 量 頁頁 。

. 當 計 算 出 來 的 ppm 值 大 於 土 5ppm 或 斜 E巨 大 於 200m 時 ， ppm 修 正 值 應 考 量 在

內 c

求 兩 個 不 同 大 氣 狀 況 的 點 的 溫 度 和 氣 壓 的 平 均 值

. 在 平 坦 的 地 形 : 測 量 中 閏 點 的 溫 度 和 氣 壓 ， 變化 較 小 。

在山地地形 : 中間點的值可以應用 ， 若無法測得中間點的溫度和氣壓 ， 可利用測站

和 目標站的溫度和氣壓來求其平均值

平均溫度 : (t1 + t2)/2 

平均氣壓 : (P1 + P2) /2 

氣;g t， 
氣壓 P，

中間結 C ' ， J ' 

平 均;每 平 面

g

 

站標
h
h

E
法
直

氯
氣
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附錄 3 地 球 曲 率與大氣折射修正

﹒ 測 量 平 距 末日 ;舊 是 時 ， 可 用 毒數 No.4 來 選 擇 地 成 曲 率 與 大 氣 折 射 修 正 。

「 不 修 正 」 與 于 11華 正 」 的 差 異

< 不 修 正 〉

平 î:ê : H= S x  sinZ 

高 差 v = S x  cosZ 

< 修 正 >

1 - K/2 
平距 : 抖， 二 S x sinZ一 一一一一一 X S2 x sinZ x cosZ 

R 

1 - K  
高華 : v ' = S x cosZ + 一一一 x S2 x sin2Z

2R 

S 斜距 ( 大氣悔正值 )
Z : 垂直 角 ( 天頂方向為 o 0 ) 
K 大氣折射係數 (0.142)
R 地球半徑 (6.372 x 106m) 

例 : 在 Z = 70 0 (K = 0.142) 時 修 正 值

S distance 200m 500m 1000m 

何 一 H -0.002m -O .012m -O.047m 

v ' - v 0.002m O.015m 0.059m 

1500m 

-O.105m 

。 134m

注 意 : 此 處 的 平 距 是 在 高 於 海 平 面 的 測 點 上 j�� 得 的 。 若 需 要 ， 減 少 此 距 離

至 平 均 海 平 面 並 應 用 地 區 投 影 修 正 。
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附錄 4 標準配件

垂球

﹒ 若天 氣 穩 霆 ， 或 開 始 時 用 三 師 架 對
心 ， 可用垂球來對心 。 使用時 ， 將重
球?軒在中心螺旋的掛勾 ， 使用繩夾來
調整繩子長度 。

管 狀 指北 針 CP7

﹒裝上 CP7 ' 將其滑入指北針接頭 。 鬆
開指北針的螺絲 ， 使得指針活動 ， 轉
動儀器在正鏡的位置 ， 直到指北針平
分指標線 ， 望遠鏡對準的2日為磁北 。
使 用 後 ， 鎖 緊 螺 絲 ， 並從接頭上取
下 ， 將其放入攜帶箱內持吏的位置 。

注 意 : 磁 力 和 金 屬 會 影 響 管 狀 指 北 針 ， 使 其 無 法 指 向 真 正 的 磁 北 ， 故 不 宜 利 用

此 磁 北 做 基 線 測 量 。

把手

下鬥竹】hHX

 

土hA方下

絲

取

螺
邊

上
{足
這

器

固
向

儀

手
滑

手

從

把
手
把

可

開
把

下

手

鬆
將
敢

把

@
e
g

•
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附錄 5 選購配件

直 角 鏡 DE21

f
 

攝r

j慮 光線 OF1 / OF1A 

OF1 

OF1 A  

﹒直角鏡方便11i!l:近於垂直的觀測 ， 或用
在儀器庸置的空間受到限制的地方 ，
解 開連接環 ， 取下望遠鏡的目鏡 ， 再
鎖上直角鏡 。

﹒用來觀測太陽 ， 以及會反光的地方 ，
將 OF1 和 OF1A 濤、光鏡挂在物鏡上 。
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SDR 系列的電子野帳簿

== 
印表機

SDR 

• SDR 系 列 從 SET F 收 集 與 儲 存 斜
距 ， 垂直角與水平角 ， 可對資料進行
計算 ， 如此 ， 外業的測量結果 ， 才能
得到認譚 ， 儲存的資料可(專輸至資料
處理系統 。
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標 準 配備

@ 
@ c之 � <::::/ 

O 
@ C到 @ 

。 SET6F / SET6FS- - - -一 - - - - - - - - - - - -一 - - - 1 @垂球- - -

@ 

@ 內 部 電池 . BDC25 - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - 1 @工具袋一- - - - - - - - - - - - - - - - - - -一- - - - - - - - - - 1

@ 充 電座 . EDC19 - - - - - -一 - - - - - - - - - - - - - - - - -1 Qþ螺 絲 起 子- - - - - -一

@ 充 電器 CDC27 CDC31 / CDC47- - - - 1 @鏡頭刷--

@ 管 狀J旨北針 CP7一 - - - - - - - -一一 一- - -一一 @校正棒- - - - - - - - - - - - - 一……一…-- - - - - - 1
@物鏡 蓋-- - - - - - - - -一 - - - - - - - - -…一-- - - - - - - 1 � 清 潔布一
ø物 鏡 罩喝- - - 一 一. - - - - - - -一一一一-- - - - - - - 1 �操作手冊與大氣修正值 圖表一一 - - - - - 1

@ 防 塵雲…-- - - - . - - - - - - - - -……- - - - - - - - -一 @ SC129 攜 帶信-- - -一…一一……… - 1
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保 養

1 ) 若 儀 器 芒 測 量 中 沾 j室 ， 請 完 全 j寮 乾 。

2) 裝 箱 前 將 儀 器 擦 乾 淨 ， 物 鏡 需 要 特 別 保 養 ， 先 用 鏡 頭 闖 將 灰 塵 療 掉 ， 再 用 吹

球 來 O� 物 鏡 ， 然 後 再 用 柔 軟 的 乾 淨 布 或 拭 鏡 紙 j累 j式 。

3) 不 要 使 用 有 機活 劑 來 擦 拭 螢 害 、 J安 鍵 或 攜 帶 箱 。

4) 將 SET F 儲 存 於 乾 爽 的 房 間 ， 並 保 持 定 溫 。

5 ) 若 電 池 常 常 地 處 於 電 力 不 E 的 狀 態 ， 其 壽 命 會 j咸 短 ， 故 存放 電池 於 充 飽 電 的

狀 態 。

6 ) 檢 查 帥 架 的 鬆 緊 螺 絲 有 否 鬆 掉 。

7) 若 儀 器 的 旋 轉 部 份 ， 螺 絲 或 光 學 部 份 損 壞 ， 請 聯 絡 Sokkia 代 理 商 。

8) 儀 器 久 未 使 用 時 ， 最 少 每 三 個 月 按 查 一 次 。

9 ) 要 從 攜 帶 箱 中 取 出 SET F 時 ， 勿 強 力 拉 出 ， 空 的 攜 帶 箱 應 關 閉 防 塵 。

10) 定 期 機 室 和 校 正 ， 以 維 持 儀 器 準 確 度 。
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規 格

望 遠 鏡

長 度 :

物 鏡 口 徑 :

(舌率 :

成 像 :

解析力 :

視 野 :

最 短視E巨 :

分 劃 按 照 明 :

角 度 測 量

D:\TEST2\12\120043 . CHP 

1 65mm 

45mm 

26 倍;

正像

3.5" 

1 0 30 ' (26m/1000m) 

1 . 3m 

明或暗 ， 可選擇

水 平 與 垂 直 度 盤 型 式 : 增量式舍零點指標

角 度單 位 :

顯 示 範 置 :
最 小 讀 數 :

準 確 度 :

測 量 時 間 :

自 動補 償 器 :

型 式 .

最 小 讀 數 :

補 償 範 圍 :

測 量 模 式

水 平 角 :

垂 直 角 :

度 /gon/mil ' 可選擇
-3599059 '59" 至U 3599059 '5 9" 

1 " 或 5" ， 可選j罣

根據 DIN18723 ' 在位置 I 和 II 所做的測量 ， 其平 均 值 的 標

準差 7"

少於 0.5 秒

閱 ( 垂直與水平 /僅垂直 ) 或閱 ， 可選擇

液體式 ， 雙軸傾斜感應器

工 3'

右水平角 / 左水平角 /重復測量/ 固 宜 ， 可選擇

天頂方向為 0 / 水 平 方 向 為 0 /水平方 向 為 i: 90 0 ( 可用

多數選擇 )

坡度百分比% ( 可用 按:建選擇 )
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距 離 測 量

測 量 範 圍 :

最 小 讀 數 :

最 大 斜 距 :

距 離 單 位 :

準 確 度 :

測 量 模 式 :

測 量 時 間 :

斜 îê 
平 îê 
ZRS司E 差
座 標

D:\TEST2\12\120043 .CHP 

( 薄 霧 ， 能 見 度 約 20km . 晴 ， 些 傲 的 日 光 閃 燥 )
簡 便 稜 鏡 CP01 1 .3 至 500m
標 準 稜 鏡 AP X 1 1 . 3 至 700m
標 準 稜 鏡 AP X 3 1 .3 至 1000m

精 測 1mm
粗 ;�iJ : 1mm 
追 蹤 測 量 10mm
1999.999m 
m 或 ft . 可 選 擇 ， 也 可 用 拉 鏈 改 變 . 5 秒 鐘 後 ， 自 動 摸
由 原 設 定 單 位

土 (5 + 3ppm X D)mm 
( 單 位 mm . 0 測 距 ， 精 JIJ )

精 ;�iJ 與 複 ;�IJ / 精 測 與 單 ;�IJ / 精 測 與 均 ;�JJ / 祖 測 與 單 測 ，
可 選 擇
追 蹤 測 量 ( 可 用 按 鍵 選 擇 )

( 當 不 考 慮 「 地 球 曲 率 與 大 氣 折 射 」 時 )

精 j則 粗 j則 追 蹤 ;�� 量

每次 3.0 秒首次 4.1 秒 1 .4 秒 每次 0.4 秒首次 1.4 秒

每次 3. 1 秒首次 4.4 秒 2.0 秒 每次 0.9 秒首次 1 . 9 秒

懸 高 測 量 ( 每 次 0.3 秒

雨 點 間 的 平 距 | 每次 3.0 秒首次 4.3 秒 1 .6 干少 每次 0.4 秒首次 1.4 秒

訊 號 來 源、 :

光 束 強 度 控 制 :

大 氣 修 正 值 :

氣 壓 輸 入 範 圍 :

ppm 輸 入 範 團

稜 鏡 係 數 修 正 值

紅 外 線 LED

自 動 地
氣 溫 輸 入 範 圍 : -30 .C 至 60 "C / -22 .F 至
140 .F 
500 至 1400hPa / 375 至 1050mmHg / 
14.8 至 41.3inchHg( 可 選 擇 )
-499 至 499ppm

-99 至 Omm

地 球 由 率 與 大 氣 折 射 修 正 值 開 / 闕 ， 可 選 擇
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電 力 供應

電 j厚、

在 25 'c 下 使 用 時 間

完 電 時 間

D:\TEST2\ 12\120043 .CHP 

鎳 鴿 可 完 電 式 電 池 BDC25 (DC6V)

JI] 距 與 現1] 角 : ( 精 淇1] 與 單 測 ， 測 量 間 隔
每 30 秒 )

BDC25 約 7 小 時 ( 約 840 點 ) 選 購 件
BDC12 電 池 : 約 35 小 時 ( 約 4200 點 )
僅 ;�J] 角 :

BDC25 約 9 小 日寺
BDC12 約 45 小 時

CDC27 / CDC31 / CDC47 約 80 分 鐘
CDC11 / 1 10 / 1 1E 約 15 小 時
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其 他

螢 幕 :

扭 鍵 :

氣 泡 靈 敏 度 :

光 學 對 心 :

水 平 與 垂 直 徽 調 鈕 :

自 檢 的 功 能 :

自 動 斷 電 :

資 料 記 錄 :

資 料 輸 出 :

操 作 溫 度

儀 器 高 :

體 積 .

重 量 :

D:\TEST2\ 12\120043 .ctIP 

2LCD ' 液 晶 顯 示 螢 幕 ， 方 格 式 20 字 母 X 4 行

5 個 按 搓 ， 可 自 行 配 置 措 鏈 的 功 能 並 登 記 位 置

管 氣 泡 60" / 2mm 
圍 氣 泡 10' / 2mm 
成 像 : 正 像
倍 率 3 倍
最 短 視 距 0.5m

1 段 調 整

具 備

停 止 操 作 復 30 分 鐘 自 動 斷 電 或 由 按 鍵 闖 關 ，
可 選 擇 。

記 憶 體 可 儲 存 100 點 資 料

非 同 步 串 列 傳 輸 ， 與 RS-232C 相 容

-20 至 50 'c 

從 三 角 底 座 的 底 部 算 起 236mm
從 三 角 底 座 的 盤 結 算 起 193mm

1 50( 寬 ) x 165 ( 長 ) x 353( 高 )mm( 含 把 手 與
電 池 )

SET6F 5 .3kg 
SET6FS 5.5kg 
( 含 把 手 與 電 池 )
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大 氣修正值 固 表

﹒ 止七 圖 表 所 示 的 修 正 值 為 每 2ppm ' 們 輸 入 SET F 的 大 氣 !每 E 值 可 為 每 ppm 0 

﹒ 氣 壓 ;真 算 時 ， mmHg 換 算 成 hPa ' 原 以 0，75

inchHg換 算 成 h肉 ， 支 以 3 3 ， 87

hPa 二 mmHg / O，75 = 3 3 . 87 x inchHg 

﹒ 溫 度 換 算 時 ， 由 。F 換 算 成 ℃ 時 ， 用 下 到 公 式 :

。C = 0 .56 x (T - 32) 

(Metric) 
(ppm) 

(
ε已(])

。rν 

o h 

O ﹒、
/ 

。F / 
。句/ 
。b / 

G 

的「ν/ 

亡3"5 / 

。r弓
! V J /l / 1  l f 'V r j ， i '11 1. .' I 1 什 'J

i' 'rf 卅十村Jf?/汁于 J什許f卡f: i卅Jj-Y刊十 ' ?十訐/， 1 
戶千于/ι于/ 4.r/斗':1斗�Iι訐戶千�I ÷7744 / ， 

主7空竺去1.士 i 斗戶十:P 士在十7去士'!J.÷rHf7.〉ffk 汁T�1J
h片， ' 4÷f J 汀 '- ; .  f ' ﹒ 1÷44 ← HT÷rta ; }， { " ， I . � i '/ ， ! '  '， . : 1 11 ， ， � ，1 I j A ' } ， : ' ， i }， 1 ' 1 1 ' 4 . . '/. 1 ' u \1 ! j ! _�L!! ，1 1 1: ' .1 I月 1 話r t 1/1 1 " . ' . 1f i '  /1 ' 
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